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|. DANE OGOLNE

1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez Zamawiagrego

Nazwa Inwestycji: Budowa miejsc postojowych przy ul. Stowackiego 54
w Samdierzu.
Adres Inwestycji: 1. Sandomierz ul. Stowackiego 5i 7
Zamawiagcy: Gmina Sandomierz

Adres zamawiajcego: 27-600 Sandomierz
PIl. Poniatowskiego 3

2. Przedmiot specyfikacji technicznej i zakres robtobjetych ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczng] wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z realizagjw/w inwestyciji.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy przy zlecaniu robot
wymienionych poniej.

Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe:
- pomiary geodezyjne
- rozbiorka krawznikow betonowych

Roboty ziemne:
- wykopy mechaniczne z rozplanowaniem nadmiaru zigrora teren budowy
dokonywane koparkami i spycharkami
- wykopy w gruncie sposobemaznym
- mechaniczne plantowanie terenu
- reczne plantowanie terenu

Roboty drogowe:
Parking
- warstwa odcinaja z piaskugrednioziarnistego gr. 15 cm
- podbudowa z kruszywa tamanego gr. 20 cm
- kostka betonowa, wibroprasowana gr. 8 cm
- krawezniki betonowe 15 x 30 cm na fawie z oporem z beton16/20
- obrzeza chodnikowe 6 x 30 c¢cm na tawie z betonu z C16/20
- plyty otworowe gr. 10 cm

Z wiw zakresem roboét zgzane jest wykonanie ngpujacych prac:

Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe:
- pomiary geodezyjne
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- rozbiorka krawznikow betonowych

Roboty ziemne:
- wykopy mechaniczne z rozplantowaniem nadmiaru zigokza teren budowy
dokonywane koparkami i spycharkami
- wykopy w gruncie sposobemaznym
- mechaniczne plantowanie terenu
- reczne plantowanie terenu

4.1. Organizacja robo6t budowlanych

Zamawiajcy przekae Wykonawcy teren budowy na zasadach i w termikiestonym
w umowie na wykonanie robot wraz ze wszystkimi wgaraymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi. Przeka roéwniez Dzienniki Budowy, po 1 egz. 1 komplet ST.

Wykonawca jest zobowzany do wykonania i uzgodnienia ,Projektow orgaojzaich
na czas prowadzenia prac” dlazlago z trzech zadania oddzielnie.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terendw buddéw, do utrzymania
bezpiecznego ruchu publicznego podczas realizabptrw pasie drogowym jak i w jego
sgsiedztwie w okresie trwania kontrakti d@o zak@éczenia i odbioru kacowego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca jest obgmény, do sporgizenia Planu
Bezpieczéastwa i Ochrony Zdrowia”, ktora stanowi getnik do dokumentacji projektowej,
sporzdzi¢c lub zapewni sporadzenie Planu Bezpiecagtwa i Ochrony Zdrowia,
uwzgkdniajgcy specyfik obiektow budowlanych i warunki prowadzenia robatibwlanych.
W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy,nsaiuje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczae takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
porecze, znaki ostrzegawcze, wszystkie idraki do ochrony robét, wygodyzytkownikow
drég i innych, zaakceptowane przez Inspektora Nadz@/ykonawca zapewni state warunki
widocznaci w dzier i w nocy zapér i znakéw, dla ktérych jest to nizodne ze wzgidow
bezpieczéstwa.

Wykonawca zapewni sobie we wiasnym zakresie neeyggwozu i sktadowania ziemi oraz
gruzu. Caté¢ kosztéw z tym zwgzanych bdzie po stronie Wykonawcy.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wigczony w cer kontraktowg.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
SposOb uzgodniony z nadzorem, przez umieszczemngeygcach i ildciach okrélonej ilosci
tablic informacyjnych. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawcw
dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Wykonawca dokona wcgeiejszych uzgodnie z wiacicielami posesji potoonych przy
ulicach obgtych zakresem kontraktu, poinformuje ich utrudraeh/braku dojazdu do
poses;ji

4.2. Ochrona interesdw 0s6b trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganiemdxujacych przepiséw oraz
powinien zapewri ochrorg wlasndgci publicznej i prywatne;.
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Istniejgce w terenie instalacje naziemne i podziemne, tkigurocigi, kable itp. lub znaki
geodezyjne powinny Ity szczegblowo zaznaczone na planie sytuacyjnym ianashke
Wykonawcy przez Zamawiggego przy przekazywaniu placu budowy. Wykonawcd jes
zobowgzany do uzyskania od odpowiednich wiadgdderych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez @amjcego w ramach planu ich
lokalizaciji.

Wykonawca jest obowrany do szczegdétowego oznaczenia instalacji iadmen,
zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem, aetalo natychmiastowego powiadomienia
Inspektora Nadzoru i wiaiciela instalacji i urzdzer, jezeli zostag przypadkowo
uszkodzone w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w instaeleji uradzeniach naziemnych i
podziemnych pokazanych na planie zagospodarowasrenu, spowodowane w trakcie
wykonywania robot budowlanych.

Wykonawca bdzie na bieagco uzgadniat z mieszkaami posesji gsiadupcymi z terenem
roboét ograniczenia lub brak dojazdu do posesji.

4.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie :
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody gtgjj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mgaeg na celu stosowanie¢sio przepisow i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasr$gi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@sttvie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) Lokalizacg baz, warsztatdw, magazynow, sktadowisk i drog zitgavych
2) Srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:

(i) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekédw wodnymhami lub

substancjami toksycznymi,
(i) zanieczyszczeniem powietrza pytami zgani,
(iif) mozliwoscig powstania pzaru.

4.5. Ochrona przeciwpagarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bkdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh,pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd
Materiaty tatwopalne &g skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgsém oséb trzecich .
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpasrem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persafgkonawcy .

4.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

SPECYFIKACJE TECHNICZNE 6



Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie og¢géniu
wigkszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty tyte do rob6t bda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniory jednostk, jednoznacznie okéijace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.
Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu robot ich
szkodliwag¢ zanika (np. materiaty pylaste) mp@y¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagay tego odpowiednie przepisy
Zamawiagcy powinien otrzyméa zgod: na wycie tych materiatow od wéaiwych organdéw
administracji pastwowe.

4.7. Ograniczenie obcizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na é przy
transporcie materiatdw i wypagsnia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdnb
zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagdadunkow i w sposob agty
bedzie o kadym takim przewozie Inwestora. Pojazdy i tadunkiwpdujgce nadmierne
obcigzenie osiowe nie dula dopuszczone ngwiezo ukaiczony fragment budowy w oddrie
Terenu Budowy i Wykonawcagtizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inwestora.

4.8. Warunki bezpieczéstwa pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegat przepiséw dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokwm ma zadbé& aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dthowia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymaga sanitarnych. Przewidywane zagenia wys¢pujace podczas
realizacji rob6t zwjzanych z powssz inwestycy oraz srodki techniczne i organizacyjne
zapobiegajce niebezpieczstwom podano w Informacji Dotygeej Bezpieczestwa i
Ochrony Zdrowia stanowtej osobne opracowanie

Wykonawca dostarczy na budew bedzie utrzymywat wyposeenie konieczne dla
zapewnienia bezpiecastwa, a take zapewni wyposanie w uragdzenia socjalne oraz odzie
wymagan dla personelu zatrudnionego na placu budowy.

Kierownik budowy, zgodnie z art. 21 a usta®Wyawo budowlanejest zobowizany
sporadzi¢ lub zapewni sporadzenie (przed rozpoeziem budowy)Planu bezpieczstwa i
ochrony zdrowiazwanego ,planem bioz", na podstawie ,Instrukcji slzoradzenia Planu
Bezpieczéstwa i Ochrony Zdrowia " zatzonej do dokumentacji projektowej. ,Plan bioz
nalezy opracowa zgodnie z rozpogrizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerw€®2
r. w sprawie informacji dotygzrej bezpieczsstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpie-
czeistwa i ochrony zdrowigDz.U. Nr 120 pa. 1126), uwzgidniagc rowniez wymagania
okreslone w rozporzdzeniach: Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutegb03 r.w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét mddoych(Dz.U. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z drit6 wrzénia 1997 rw sprawie ogolnych
przepisow bezpiecizstwa i higieny pracyDz.U. Nr 169, poz. 1650).

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowy.
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4.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrobdt i za wszelkie materiaty
i urzadzenia aywane do robdét od Daty Rozpecza do Daty Wydania Potwierdzenia
Zakaaczenia przez Zamawiajacego.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa fep elementy byty
w zadawalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioficdwwego.
Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynaa to na polecenie
Zamawiajcego powinien rozpogé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

4.10. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zn& i stosowé wszystkie przepisy wydane przez
wladze centralne i miejscowe kraju, w ktorym prow@uke g roboty, oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére $ w jakikolwiek sposob zwizane zrobotami iddzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dazie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzeh lub metod i w sposob gty bedzie informow& Zamawiagcego o swoich

dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

4.11. Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy — we wilasnynakresie

4.12. Warunki dotyczce organizacji ruchu

Dla powyzszej inwestycji Wykonawca obogaany jest do opracowania i uzgodnienia
z Zargdem Drog Projektu Organizacji Ruchu drogowego vorigy budowy dla kalego
zadania oddzielnie.

4.13. Ogrodzenie terenu
Z uwagi na fakt,7 inwestycja drogowa jest inwestycliniows i przebiega w pasie
drogowym nie wymaga ona ogrodzenia terenu. Wykomawgdzie zobowszany do

utrzymywania w czyskei drég publicznych i ulic przy placu budowy, szgakie w okresie
Wywozu ziemi z wykopow.

4.14. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni
Wykonawca opracuje i uzgodni z Zamaw@jm projekt zabezpieczenia chodnikow i

jezdni dla budowy usytuowanej przy ulicy wymagajj odpowiednich zabezpiedze take
uzyska stosowne uzgodnienia.
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Za uszkodzenia nawierzchni drogi pojazdami, ktbriadunek (transport materiatow
na plac budowy) powoduje nadmierne @benie osiowe i za jej naprgwodpowiada
Wykonawca.

5. Nazwy i kody robot budowlanych obgtych przedmiotem zamowienia

Ponizej wykazano nazwy i kody rob6t budowlanychgypgh przedmiotem
zamowienia:
45233120-6 Roboty drogowe
45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty neem
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiotkektéw budowlanych, roboty ziemne
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terertuludowe
45233120-6 Roboty drogowe
45233223-8 Wymiana nawierzchni drogowej
45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drog
45233222-1 Roboty w zakresie chodnikéw
45232400-6 Roboty budowlane w zakresie kanaidiekowych
45232410-9 Roboty w zakresie kanalizdcjekowej
45000000-7 Roboty budowlane

6. Okreslenia podstawowe

Budowla drogowa obiekt budowlany, niedaacy budynkiem stanowcy cata¢ techniczno-
uzytkowa (drog;) albo jego czs¢ stanowyca odebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

Certyfikat zgodnéci -jest to dokument wydany przez notyfikovggednostk certyfikujaca,
potwierdzagcy, ze wyrOb i proces jego wytwarzaniag godne ze zharmonizowan
specyfikacy techniczg.

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynbod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszego i odpowiednio utwardzony .

Deklaracja zgodngci - cswiadczenie producenta lub jego upaw@nego przedstawiciela,
stwierdzagce na jego wyfczrg odpowiedzialné¢, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowan
specyfikacy techniczag.

Dokumentacja projektowa stuzagca do opisu przedmiotu zamdwienia na wykonanie trobo
budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwoleridudowe - sktada si w szczegolnéi

z: projektu budowlanego, projektéow wykonawczych,zgamiaru robét i informacii
dotyczcej bezpieczestwa i ochrony zdrowia (gdy tak wynika z ustawyvRsabudowlane
(patrz t& Rozdziaty 2 i 3 niniejszej publikacji).

Dokumentacja powykonawcza budowysktada si z dokumentacji budowy z naniesionymi
zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym, do&oymi w trakcie wykonywania
robét, a take geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innyokuimentow.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu labtgu pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem
I zabezpieczeniem ruchu

Dziennik Budowy - opatrzony piecxia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, staacy do notowania wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorédtoprzekazywania polega innej
korespondencji technicznej pagdzy Wykonawg i Zamawiagcym.
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Europejskie zezwolenie techniczne oznacza aprobaga ocery techniczp zdatndci
produktu do w@ycia, dokonaa w oparciu 0 podstawowe wymagania w zakresie robot
budowlanych, przy zyciu wkasnej charakterystyki produktu oraz ckoeych warunkdéw jego
zastosowania izycia.

Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenuporzdkowany zbior danych przestrzennych
I opisowych sieci uzbrojenia terenu, azaknformacje o podmiotach wiadaych sieci.
Geodezyjne czyn@oi w budownictwie- polegaj na:

a) inwentaryzacji architektoniczno-budowlanej (wczagdélnéci remontowanego obiektu
zabytkowego),

b) opracowaniu geodezyjnym projektu zagospodarcavdniatki lub terenu inwestycji,

c) geodezyjnym wytyczeniu obiektow budowlanych wetée i utrwaleniu na gruncie
gtéwnych osi naziemnych i podziemnych oraz chargktgcznych punktow i punktéw
wysokaciowych (reperéw),

d) geodezyjnej obstudze budowy i mantabiektu budowlanego,

e) pomiarach przemieszazebiektu i jego podiza oraz odksztalee

f) geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej obiektdudowlanych lub elementow
ulegapcych zakryciu,

g) pomiarze stanu w§giowego obiektow wymagagych w trakcie aytkowania okresowego
badania przemieszazéodksztatce.

Geotechniczne warunki posadowienia obiektéw budawieh - zespdt czynni
zmierzajcych do okrélenia przydatnéci gruntdbw na potrzeby budownictwa oraz
parametrow geotechnicznych poghogruntowego, wykonywanych w terenie i laboratorium
Grupy, klasy, kategorie robétnalery przez to rozumiegrupy, klasy, kategorie okilene w
Rozporadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. vaws@ Wspolnego Stownika
Zamowier (Dz.Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z 0 zm.). Patrz iiej: hasto Wspolny Stownik
Zamowier (CPV).

Inspektor nadzoru inwestorskiego- osoba posiadgta odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktyk zawodow oraz uprawnienia budowlane, wykosca samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwesmmwierza nadzor nad budgwobiektu
budowlanego. Reprezentuje on interesy Zamae&gjo na budowie i wykonuje ligca
kontrok jakaosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianaolbiorach robot
zakrywanych i zanikagych, badaniu i odbiorze instalacji oraz aglzen technicznych, jak
rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacjy opracowana przez projektanta lub dostawc
urzadzen technicznych i maszyn, oldtaejaca rodzaje i kolejr@ lub wspoizalenosé
czynndci obstugi, przegidow i zabiegow konserwacyjnych, warurdaych ich efektywne i
bezpieczne iytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksplopta jest rownie
sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu butmego.

Istotne wymagania- oznaczaj wymagania dotycice bezpieczestwa, zdrowia i pewnych
innych aspektéw interesu wspdélnego, jakie grsgjetnia roboty budowlane.

Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw .

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongweapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

Korona drogi- jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggwai awaryjnego postoju i
pasami dziejcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhqzenia.
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Korpus drogowy nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukciji
nawierzchni.

Ksiega Obmiaru- akceptowany przez Zamawjaggo zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligze
szkicow i ewentualnych dodatkowych gatnikow. Wpisy w Ksidze Obmiaru podlegaj
potwierdzeniu przez Zamawiggego.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegbe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badarob zwigzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezliine do wykonania rob6t, zgodne ze Specyfikacj
Techniczn, zaakceptowane przez Zamaw@ggo.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - goOrna warstwa nawierzchni poddana bémnio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdgga s¢ miedzy warstvg scieralrg a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozlaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza warstwa stggca do wyréwnania nieréwioi podbudowy
lub profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stiggca do przenoszenia obzen od ruchu
na podige. Podbudowa ne skladéd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e)Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. Mge ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtaiziam wody, mrozu i przenikaniem
czgstek podtaa. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktorej gtdbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h)Warstwa odgczagca -warstwa stigca do odprowadzenia wody przedosgtej st
do nawierzchni
Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

Normy europejskie- oznaczaj normy przygte przez Europejski Komitet Standaryzaciji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elek@ahnicznej (CENELEC) jako
,standardy europejskie (EN)” lub ,dokumenty harmeamiyjne (HD), zgodnie z ogélnymi
zasadami dziatania tych organizaciji.

Obmiar robot- pomiar wykonanych rob6t budowlanych, dokonywangehlu weryfikacji ich
ilosci w przypadku zmiany parametrow prayich w przedmiarze robo6t, albo obliczenia
wartasci robot dodatkowych, nie oftych przedmiarem.

Odbior czsciowy (robot budowlanych) nieformalna nazwa odbioru roboét uleggjch
zakryciu i zanikajcych, a take dokonywanie prob i sprawdzeinstalacji, uradzen
technicznych i przewoddéw kominowych. Odbioremesciowym nazywa si takze odbior
czesci obiektu budowlanego wykonanego w stanie ramap st do wytkowania, przed
zgtoszeniem do odbioru catego obiektu budowlanktiivy jest traktowany jako ,,odbior ke
cowy".

Odbior gotowego obiektu budowlanegdormalna nazwa czynsoi, zwanych te ,odbiorem
koncowym"”, polegajcym na protokolarnym przggiu (odbiorze) od wykonawcy gotowego
obiektu budowlanego przez osoblub grug o0s6b o odpowiednich kwalifikacjach

SPECYFIKACJE TECHNICZNE 11



zawodowych, wyznaczan przez inwestora, ale nie e¢daca inspektorem nadzoru
inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonugepsi zgtoszeniu przez kierownika budowy
faktu zakaczenia robot budowlanychgdznie z zagospodarowaniem i upgikowaniem
terenu budowy i ewentualnie terendéw przylegtych kergystywanych jako plac budowy,
oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacji pamgawcze).

Odpowiednia (bliska) zgod@Eé - zgodné¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat oldteny z przeatnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi. Pas drogowyzmadwniez obejmowé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugrlzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze- czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywase pojazdow,
umieszczenia ugdzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podicie - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
Podicte ulepszone- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego wykonania
nawierzchni.

Przeds¢wziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego ga#enia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

Przedmiar robot -to zestawienie przewidzianych do wykonania robotdgpawowych w
kolejnasci technologicznej ich wykonania, ze szczeg6towymisem lub wskazaniem
podstaw ustalagych szczegétowy opis, oraz wskazangzczegotowych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanyzhyyliczeniem i zestawieniem #oi
jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

Roboty podstawowe minimalny zakres prac, ktére po wykonaniurmsazliwe do odebrania
pod wzgtdem ilasci i wymogow jakdciowych oraz uwzgldniaj przyjety stopied scalenia
robot.

Przepust- obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stgce do
przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypami kogouogowego lub dla ruchu
kotowego, pieszego.

Rekultywacja- roboty majce na celu upogdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania \lah@go.

Slepy Kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #d (przedmiar) w Kkolejnei
technologicznej ich wykonania.

Wspdlny Stownik Zaméwike - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i rbbo
budowlanych, stworzonym na potrzeby zamdwiaublicznych. Sktada size stownika
glbwnego oraz stownika uzupelniaggo. Obowjzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami Rozpdeenia 2151/2003, stosowanie koddow
CPV do okrélania przedmiotu zamoOwienia przez zamawdggh z 6éwczesnych Bsatw
Cztonkowskich UE stato siobowgzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

Polskie Prawo zaméwiepublicznychprzewidziato obowszek stosowania klasyfikacji CPV
poczwszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od | ma§®2 r. (szczegdtowe omowienie
stownika podano w pkt. 3.2. w Rozdziale 3).

Wyréb budowlany- nalery przez to rozumie wyrdb w rozumieniu przepisbw o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontoiga zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlamprowadzony do obrotu jak wyréb
pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do stosowaniam@ajemnym paiczeniu stanowgicym

integralny catas¢ uzytkows.
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Zadanie budowlane- czs$¢ przedsgwzigcia budowlanego, stanoyda odebng catas¢
konstrukcyjr lub technologiczgpy zdolly do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-aytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robot zwrkanych z
budow, modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.
Zarzgdzapcy realizacg umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna oltoma w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zdeapcym, wyznaczona przez zamawizggo,
upowaniona do nadzorowania realizacji robét i adminis@oia umow w zakresie
okreslonym w udzielonym petnomocnictwie (zadzapcy realizac nie jest obecnie prawnie
okreslony w przepisach).
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Il. WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Poniej opisano wymagania zgzane z budowdrog,
1. Wymagania ogélne dotycace wiaciwosci wyrobéw budowlanych

Przy wykonywaniu robot budowlanych mpgby¢ stosowane wykcznie wyroby
budowlane o wigciwosciach wytkowych umaliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i
wykonanym obiektom budowlanym spetnienie wymagadstawowych, ok&onych w art.

5 ust. | pkt. | ustawyPrawo budowlane- dopuszczone do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie, az¢éate powinny by zgodne z wymaganiami
okreslonymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca robo6t powinien przedst&wiinspektorowi nadzoru inwestorskiego
szczegoOtowe informacje arédle produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i adzen
przewidywanych do realizacji rob6t - wkawie oznaczonych, posiadaych certyfikat na
znak bezpieczsstwa, certyfikat zgodrioi, deklarag zgodndci z Polsk Normg, a take
inne prawnie okrdone dokumenty.

Kierownik budowy jest obowrany przez okres wykonywania rob6t budowlanych

przechowywa dokumenty stanowce podstaw ich wykonania, a tale dwiadczenia
dotyczce wyrobéw budowlanych jednostkowo zastosowanydiiekcie budowlanym.
Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje zastosowameateriatdw pochodzenia
miejscowego, Wykonawca przedstawi inspektorowi oadzinwestorskiego wszystkie
wymagane dokumenty pozwalag na korzystanie z tegoOdia oraz okréajace parametry
techniczne tego materiatu.

2. Wymagania ogolne zwazane z przechowywaniem, transportem,
warunkami dostaw, sktadowaniem i kontrod jakosci materiatow
i wyrobow

Wykonawca zapewni wiaiwe skiadowanie i zabezpieczanie materialtdbw napla
budowy. Tymczasowe miejsca skladowania powinny¢ bgkreslone w projekcie
zagospodarowania placu budowy lub uzgodnione zekispem nadzoru. Skladowane
materiaty, elementy i uggizenia powinny by dostpne w celu przeprowadzenia inspekciji.
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materialtdbw przeznaczonych do robdét Wykonawca praeds szczegotowe informacje
dotyczice proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiednigwiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru.

Zatwierdzenie pewnych materiatdw z danegadta nie oznacza automatycznie, wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia b&da celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegwOdita w sposéb ggly spetniaj wymagania Specyfikacji
Technicznej w czasie p@siu robot.

Wykonawca, uzgodni z inspektorem nadzoru przed wimatiem diaej skiadowanych
materiatéw, elementéw budowlanych..
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3. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowaa w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie matgri elementy budowlane i

urzadzenia wbudowane, montowane lub instalowane w igatealizacji rob6t budowlanych
odpowiadaty wymaganiom olkilenym w art. 10 ustawyPrawo budowlaneoraz w
szczegotowych specyfikacjach technicznych.
Wykonawca, uzgodni z Inspektorem nadzoru inwestegek sposéb i termin przekazania
informacji o przewidywanym yciu podstawowych materialbw oraz elementéw
konstrukcyjnych do wykonania robot, a tako aprobatach technicznych lub certyfikatach
zgodndci.

4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty i elementy budowlane, dostarczone przeykddawe na plac budowy,
ktore nie uzyskaj akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego, pawiby niezwtocznie
usuntte z placu budowy.

W uzasadnionych przypadkach inspektor nadzoru itorglsego, w uzgodnieniu z
projektantem oraz Zamawigym (inwestorem) mae pozwolé Wykonawcy na
wykorzystanie materiatow lub elementéw budowlanyidd odpowiadajcych wymaganiom
okreslonym w dokumentacji projektowej oraz specyfikatjgechnicznych. Konieczna jest w
tym przypadku zmiana cen tych materiatéw lub elet@en

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego materiaty, eldynebudowlane Ilub uggdzenia,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko i ponosi pebdpowiedzialné techniczg i
kosztowa.

5. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeeli dokumentacja projektowa i specyfikacje technezprzewidy wariantowe
stosowanie materiatow i elementow budowlanych aragdzen w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestoggkiei autora projektu o
proponowanym wyborze. Inspektor nadzoru, po uzgodui z autorem projektu oraz
Zamawiagcym, podejmuje odpowiedndecyzg. Wybrany i zaakceptowany przez inspektora
nadzoru materiat (element budowlany lubaglzenie) nie mee by ponownie zmieniany bez
jego zgody.
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[1l. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyt, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakoobodt. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania oraz wymaganiami oktenymi w
szczegotowych specyfikacjach technicznych dla ketmgch rodzajow robot. Powinien
posiadé dokumenty potwierdzage dopuszczenie go dazygkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Utrzymanie stz powinno by zgodne z ogolnymi warunkami
stosowania spetu.

W przypadku braku odpowiednich ustale Specyfikacji Technicznej ezbedna jest
akceptacja spetu przez inspektora nadzoru inwestorskiegozellew specyfikacjach
przewidziano maiwos¢ wariantowego zycia sprztu, Wykonawca uzgodni z inspektorem
nadzoru wyboér spetu.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inweg&iego kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania
warunkow kontraktu, zostarprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i njgakzczone
do robot.

1. Wymagania dotycacesrodkdw transportu

Wykonawca jest zobowtany do stosowania tylko takiginodkéw transportu, ktore
beda okreslone w projekcie organizacji rob6t oraz jakie niptyng niekorzystnie na stan i
jakosé transportowanych materiatowdrodki transportu powinny odpowiadlavymaganiom
okreslonym w szczegdtowej specyfikacji technicznepegke gabaryty lub masy elementow
konstrukcyjnych lub umdzen wyposaenia wymagaj specjalistycznego st
transportowego.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid@ wymagania dotycgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiggét na osie i innych parametrow
technicznych. Wszystkie materialy podczas transportaley zabezpieczy przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem.
Wykonawca bdzie usuwat na bigco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych.

1.1 Transport poziomy

Wykonawca bdzie wywat tylko takich srodkdéw transportu poziomego, jakie nie
spowoduj uszkodzé przewaonych materiatbw | elementow, (szczegOllnie
wielkogabarytowych) oraz wdzenr. Liczba i rodzajesrodkow transportu dalg okreslone w
projekcie organizacji rob6t. Powinny zapewprowadzenie robét zgodnie z zasadami ©kre
lonymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych.

1.2 Transport pionowy

Wykonawca jest zobowtany do stosowaniodkow transportu pionowego ustalonych w
specyfikacjach technicznych; przy braku takich kegtgrodki te Wykonawca uzgadnia z
Inspektorem nadzoru inwestorskiego.
Wybér srodkéw transportu pionowego Adigi, zurawie i in.) wymaga szczegolnej
starannéci przy realizacji rob6t w zabudowie miejskiej oz terenie czynnych zaktadow.
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IV. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WA SCIWO SCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

1. Ogolne wymagania dotycace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtdnie z umow/kontraktem,
za ich zgodn& z wymaganiami specyfikacji technicznej, projekterganizacji robot oraz
poleceniami Zamawiagego.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczanie wysokgi wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie przez Zamawiajacego.
Nastpstwa bédu popetnionego przez Wykonagvev wytyczeniu obiektu i wyznaczeniu
robét kpda poprawione przez Wykonawcnha wiasny koszt, zgodnie z wymaganiami
Zamawiajcego. Sprawdzenie wytyczenia robot przez inspektadzoru inwestorskiego nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich doktadngt.

Decyzje Inspektora nadzoru inwestorskiego dajgezakceptaciji wyboru materiatdw,
elementéw budowlanych, elementéw robét, wyboru etprzinnych ustal® odnoszacych sé
do wykonywanych roboétdala oparte na wymaganiach oklenych w umowie, dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznej, a @k w normach. Przy podejmowaniu decyzji
inspektor nadzoru inwestorskiegedzie brat pod uwagwyniki bada materiatdw i robot,
uwzgkdni rozrzuty wystpujace przy produkcji i badaniach materiatéw, wynikidba
naukowych oraz inne czynniki, ktére maja wptyw nawazany problem.

Polecenia Zamawiajacego przekazane Wykonawcl bpetniane nie piniej niz w
wyznaczonym czasie, pod ghm zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytpanosi
Wykonawca. Wykonawca zapewni uprawnionego geoddbry w razie potrzeby dazie
stuzyt pomog inspektorowi nadzoru inwestorskiego przy sprawdeékalizacji i rzdnych
wyznaczonych przez WykonawcWykonawca zabezpieczy &igpunktéw odwzorowania
zalazong przez geodet

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane do robot od daty rozpectza do daty zakiczenia robot odebranych
protokotem kacowym odbioru rob6ét. Utrzymanie powinno doprowadzone w taki sposéb
aby wszystkie elementy robot zwane z wykonaniem prac byly w zadawatgm stanie
przez caty czas, do momentu odbioruié@wego. Jdi Wykonawca w jakind czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie nadzoru powinien rozgioatrzymanie robot nie gdiej niz w
24 godz. po otrzymaniu tego polecenia.

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy wytyczne, ktgyevgakikolwiek sposéb zwzane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

2. Projekt zagospodarowania placu budowy
Dla wigkszych placow budéw Wykonawca opracuje lub zapewpmacowanie projektu

organizacji placu budowy (bazy). Projekt skladgzsczsci opisowej i graficznej.
Czes¢ opisowaprojektu zagospodarowania placu budowy obejmuje.m.
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1) wielkas¢ potrzeb i ich rodzaj w zakresie powierzchni adstidicyjnej, socjalnej,
magazynowej zadaszonej oraz skladowisk, ewentualtmganizowanie produkciji
pomocniczej dla budowy, przemieszczania placu bydgw wzdtu trasy itp.,

2) opis techniczny budynkéw tymczasowych, ogrodzedirdg dojazdowych,

3) sposbb dostarczania materiatow, betonow, zapeementow konstrukcyjnych, zbrojenia
itp.

4) wielkas¢ potrzeb w korzystaniu z wody i energii elektrygzne

5) potrzeby i ewentualne ograniczenia w korzystaniog publicznych,

6) zasady €wietlenia placu budowy i otoczenia oragvietlenia ostrzegawczego,

7) rodzaj i ilg¢ podrecznego sprtu ganiczego,

8) warunki i miejsca sktadowania humusu i ziemiykapéw, a take zasady gromadzenia i
usuwania odpadow z placu budowy,

9) zabezpieczenigodowiska przyrodniczego.

Czes¢ graficznaprojektu zagospodarowania placu budowy obejmujs.m.

1) granice placu budowy, linie ogrodzenia i ewelnteaagcie cz$ci pasa drogowego,

2) usytuowanie obiektow zaplecza administracyjnegmcjalnego, magazynowego,
sktadowisk, a w razie potrzeby - zaplecza techrgarbudowy,

3) drogi dojazdowe,

4) punkt przyaczenia zasilania energetycznego i wody oraz ichrawdadzenia do punktow
odbioru, a take odprowadzenigciekow,

5) rozmieszczenie pomocniczego sz ganiczego, hydrantéw, przeciwparowych
zbiornikdbw wodnych itp.

3. Roboty rozbiérkowe

Nalezy pod&, ze Wykonawca jest zobowdany do prowadzenia robot rozbiorkowych na
podstawie decyzji wydanej przez Wawvy organ. Roboty rozbiorkowe wkiszych lub
skomplikowanych obiektéw budowlanych prowadzi¢ sha podstawie dokumentacji
projektowej i projektu organizacji robot, ktoregakzes nalgy uzgodné z inspektorem
nadzoru inwestorskiego.

4. Projekt organizacji budowy

Wykonawca, dla wikszych budow, opracuje (lub zapewni opracowaniedjehtu
organizacji budowy. Projekt organizacji budowy abeje m.in.:
1) szczegotowe zestawieniedtd robot z charakterystgktechnicza,
2) metody i systemy wykonania robdt z uwalglieniem srodkow realizacji, jak:
materiaty, maszyny i uggdzenia pomocnicze, zatrudnienie i in.,
3) harmonogramy wykonania robét, pracy maszyn ddeen,
4) plany zatrudnienia
5) zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiaigngfabrykatow,
6) instrukcje montzowe i bhp,
7) rysunki robocze specjalnych rusztdéwaleskowa.

5. Czynnasci geodezyjne na budowie
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Wykonawca zapewni odpowiednie oznakowanie i zaleezginie przed uszkodzeniem
statych i tymczasowych reperow i sieci punktow odwezvania .

6. Likwidacja placu budowy
Wykonawca jest zobowzany do likwidacji placu budowy i petnego upgatkowania

terenu wokot budowy. Upatnigcie terenu budowy stanowi wymoég ollany przepisami
administracyjnymi o pogdku.
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V. KONTROLA , BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t, jak@ci materiatow i elementéw,
zapewni odpowiedni system kontroli oraz zin@o$¢ pobierania probek i badania materiatow
i rob6t. Do obowizkéw Wykonawcy natey przedstawienie do aprobaty Zamawiajcego lub
zarzmdzapcemu realizag) umowy opracowania ptProgram zapewnienia jakdi jesli
Inwestor zgtosi tak potrzelg.

Program sklada siz czsci ogolnej i czsci szczegotowe.
|. Czs¢ ogolnaokresla

» system (sposob i procedlrkontroli i sterowania jakiia wykonywanych
robot,

* wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis wlasnego
laboratorium lub
wytypowanego do wykonania badaleconych przez wykonaw)

* sposOb oraz forgn gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapiséw
pomiardw, ustawienia
mechanizmoéw steragych, a take wy. chganych wnioskow i zastosowanych

korekt w procesie technologicznym,

* Sposob i forma przekazywania informacji inspektorowi nadzoru isteeskiego
lub zaradzapcemu realizagj umowy.

2. Czes¢ szczegotowdla kadego asortymentu robot podaje:

* wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie, z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania,

» wykaz uradzen pomiarowo-kontrolnych,

* sposoby dostarczania materiatéw budowlanych plgw,

* urzgdzenia do magazynowania i zatadunku materiatow,

* SposOb i proceddmpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢é bada, pobierania
prébek, legalizacja i sprawdzanie adzen) prowadzonych podczas dostaw
materiatdw, wytwarzania mieszanek i elementoddwlanych oraz
wykonywania poszczegoélnych robot,

* sposéb pogpowania z materiatami i robotami nieodpowiadsgjmi
wymaganiom umowy.

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISARQ0jest zobowizany do
pracowania programu i planu zapewnienia fgkagodnie z wymaganiami certyfikatu.
Wykonawca bdzie prowadzit pomiary i badania materialdw orabatoz czstotliwoscia
gwarantugca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentacji
projektowej i specyfikacjach technicznych. Wymaganco do zakresu baflaich
czestotliwosci 53 okreslone wszczegotowych specyfikacjach technicznych.

W przypadku, kiedy rodzaj i ik bada nie zostaly okrdone w szczegdtowych
specyfikacjach, zostgnone ustalone przez inspektora nadzoru inwestayskigleel
Wykonawca dysponuje wilasnym laboratorium, dostarcaiyspektorowi nadzoru
inwestorskieggwiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy posiadaj
wazng legalizacg i odpowiadag wymaganiom norm oké&jacych procedur bada.
Inspektor nadzoru inwestorskiegogdzie miat nieograniczony degt do pomieszcze
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laboratoryjnych w celu dokonywania ich inspek@j.przypadku zlecenia przez Wykonawc
wykonania bada do specjalistycznego laboratorium, inspektor nadzmaze wymaga
dokumentow potwierdzggych uprawnienia danego laboratorium do wykonywakien-
kretnych bada.

2. Pobieranie prébek

Prébki do badéa beda pobierane losowo. Zalecas stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzeewszystkie jednostkowe elementy produkcji
mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla
Inspektor nadzoru inwestorskiegedzie miat maliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganegosaczegotowych
specyfikacjach technicznycihmozna stosowa wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Zamaw@ggo.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.i®towykonaniu Wykonawca przedstawi
wyniki bada.

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie raper
wynikami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w Programie
zapewnienia jakei.

4. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru inwestekiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawnionydd&onywania kontroli pobierania
probek i badania materiatow frodta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelk
potrzebm pomoc w tych czynnigiach.

Na zlecenie inspektora nadzoru inwestorskiego Wglhaa ldzie przeprowadzat
dodatkowe badania tych materiatow, ktore hudmatpliwos¢ co do jakéci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosdgorzez Wykonawg usungte z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca. Probki dostarczone przez Wykagado bada
wykonywanych na zlecenie inspektora nadzoru inwskiego lgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposOb przez niego zaakceptowany.

5. Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy, zgodnie z art. 3 pkt. 13 ugtBvawo budowlane, obejmuje:
0 dziennik budowy, a w przypadku realizacji obiektetoth montau - take
dziennik montau,
protokoty odbioréw cgsciowych i kaacowych,
operaty geodezyjne,
0 ksigzke obmiaréw robot,

O O
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o certyfikaty na znak bezpiearsgtwa, deklaracje zgodéa z Polslg Normg lub
aprobaty techniczne,
o protokoty koniecznéci dotyczce robot dodatkowych i kosztorysy na te
roboty.
Wykonawca jest zobowtany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechaavws jej
we wiaciwie zabezpieczonym miejscu oraz ugpsiania do wgldu przedstawicielom
uprawnionych organow.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym olgaujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
Z obowgzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu
robodt, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcgepny budowy.
Kazdy zapis kdzie opatrzony dati podpisem osoby dokorygej wpisu. Zapisy d¢xa
czytelne, dokonane w payaku chronologicznym, bezpednio jeden po drugim, bez przerw.

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalgyy na rozliczenie faktyczne pepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robaeprowadza giw sposéb aiglty w
jednostkach przgiych w Przedmiarach Robot i wpisuje do &giObmiaru.

Dokumenty laboratoryjne, atesty, certyfikaty i dokumenty dopuszczagce
materiaty do wbudowaniabeda gromadzone idulg stanowity zadczniki do odbioru robot.

Do dokumentow budowy zaliczaesakze:
- protokot przekazania terenu,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne,
- protokoty z narad i ustaie
- korespondengjna budowie.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Zamawiagego.
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VI. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

1. Oglélne zasady przedmiaru, obmiaru robét i prowadzeia ksiazki
obmiaru

Zgodnie z rozporgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wénéa 2004 r.przedmiar
robét powinien zawiera zestawienie przewidzianych do wykonania robét pslswych: w
kolejnasci technologicznej ich wykonania, ze szczeg6towymisem lub wskazaniem
podstaw ustalagych szczegdétowy opis oraz wskazanie dSedaych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanyzhyyliczeniem i zestawieniem #oi
jednostek przedmiarowych robo6t podstawowych. Spgistdw przedmiaru robdt powinien
przedstawia podziat wszystkich rob6t budowlanych w danym obiekwedtug Wspdélnego
Stownika Zaméwia. Dalszy podziat przedmiaru rob6t najeopracowd wedtug systematyki
ustalonej indywidualnie lub na podstawie systematgtosowanej w publikacjach
zawierajcych normy naktadow rzeczowych. Tabele przedmiapotr powinny zawiera
pozycje przedmiarowe odpowiadeg¢ robotom podstawowym.

Ogolne zasadyobmiaru robdt dotycz uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym
wykonawcy. Obmiar robotdalzie okréla¢ faktyczny zakres rob6t wykonywanych zgodnie z
dokumentagj projektowy i specyfikacy techniczi, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powomaiéniu Inspektora nadzoru
inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanyahot. Powiadomienie powinno nagic
na co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wszystkie wyniki obmiaru wpisywaneg sdo ksizki obmiaréw. Ksijzka obmiaréw jest
niezledna do udokumentowania wykonanych robét ulggajh zakryciu lub zanikagych,
robot rozbiorkowych oraz zwzanych z remontami, modernizadjib przebudow obiektéw
budowlanych. Jakikolwiek b8l lub opuszczenie (przeoczenie) wsdmach podanym w
przedmiarze lub w specyfikacji technicznej nie avieal Wykonawcy od obowgku
ukonczenia wszystkich robot. Korekta ewentualnyckdbiv lub pomingtych pozycji w
przedmiarze wymaga pisemnego vgpsenia Wykonawcy i akceptacji przez inspektora
nadzoru inwestorskiego, po porozumieniu z Zamawiayn, jezeli zawarta umowa o0
wykonaniu roboét nie stanowi inacze;.

Obmiaru wykonanych robét dokonuje kierownik budowy.

2. Zasady okrelania ilosci robot i materiatow

Dlugaosci pomidzy wyszczegolnionymi punktaméetts obmierzone poziomo, wzdtdinii
osiowej i podawane w [m]. deli szczegbétowe specyfikacje technicme wymaga dla
okreslonych robét inaczej, obijosci beda wyliczone w [nf], powierzchnie w [rf], a sprat i
urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu dhégg objetosci i powierzchni stosuje sidokladnd¢
do dwoch znakdéw po przecinku.
llosci ktére mag by¢ obmierzane wagowogtla wazone w kilogramach

3. Urzadzenia i sprazt pomiarowy
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Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia
te lub sprzt pomiarowy wymagaj bada& atestuyjcych, to Wykonawca przedstawi
Inspektorowi nadzoru inwestorskiego ima swiadectwa.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy lgda przez Wykonawg utrzymywane w nalg/tym
stanie przez caly okres trwania robot. adlzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie
obmiaru robdét, wymagajakceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego latmeizapcego
realizacg umowy.

4. Czas przeprowadzenia obmiarow

Obmiary naley przeprowadzaprzed czsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw
robot, a take w przypadku wyspujacej diuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikagych naley przeprowadzaw czasie ich wykonywania. Obmiar robot
ulegapcych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami dadczonymi do ksjzki obmiarow.
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VIl. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

1. Rodzaje odbioréw

Wystepuja nastpujace rodzaje odbioréw: odbidr gxiowy, odbidr etapowy, odbidr robét
zanikapcych lub ulegajcych zakryciu, odbior kicowy, odbidr ostateczny (pogwarancyjny).
Zasady odbiorow robot mie okrela¢c umowa o roboty budowlane.

2. Odbior robo6t ulegajacych zakryciu lub zanikajacych

Do podstawowych obowikow Wykonawcy naley zgltaszanie Zamawigemu do
odbioru robo6t ulegagych zakryciu lub zanikagych. Odbidr robét ulegagych zakryciu lub
zanikapcych polega na ocenie #id i jakosci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie
realizacji ulegp zakryciu. Odbior taki ¢dzie przeprowadzony w czasie udhwiajgcym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania egdlposipu rob6t. Gotowst danej
czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemzika budowy, przy
jednoczesnym powiadomieniu inspektora nadzoru itovsksiego.

Odbioru wyzej wymienionego dokonuje inspektor nadzoru inwesti@go.

3. Odbior czesciowy i odbior etapowy

W zaleznosci od wymagéa Zamawiagcego mog odbywa sie odbiory czsciowe i
etapowe.
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot (np. stan zerowy,
stan surowy zamkasty i in.). Wicksze budynki lub obiekty magby¢ dzielone na cgci,
ktGre w miag postpu robot mog by¢ przedmiotem odbioru.
Odbiér etapowypolega na ocenie #oi i jakosci czesci robdt stanowgcych z reguly caks
techniczia. Podziat budowy na odcinki lub etapy kwalifigag s¢ do odbiorow etapowych
dokonuje s} w czasie projektowania organizacji robot.
Roboty do odbioru e#ciowego lub etapowego zgtasza Wykonawca wpisem ziendika
budowy, z jednoczesnym powiadomieniem inspektoralzova inwestorskiego, ktory
dokonuje odbioru.

4. Odbior koncowy

Odbiér kacowy przeprowadza siw trybie i zgodnie z warunkami okdlenymi w
umowie o wykonanie robét budowlanych .
Odbioru kacowego dokona komisja wyznaczona przez Zamaeggo - W Obecriwi
/inspektora nadzoru i Wykonawcy - spguizapc Protokét odbioru robot budowlanych oraz
zgtoszonych wad i usterek do uswera przez Wykonawc
W czasie odbioru kitowego Komisja zapoznajess realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonanych robo
uzupetniagcych i poprawkowych, a tak z wynikami odbiorow przewoddéw kominowych,
instalacji, uradzea technicznych i technologicznych.
W przypadku stwierdzenia przez Komgisjiewykonania wyznaczonych robot poprawkowych
lub rob6t uzupetniagcych. Komisja mee przerwa swoje czynnéci i ustalc nowy termin
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odbioru kaicowego. W przypadku stwierdzenia przez Komisg jakagé wykonanych robot
W poszczegolnych asortymentach odbiega nieznacouie wymaganej dokumentacj
projektowg i specyfikacy techniczg (z uwzgkdnieniem tolerancji) i nie ma gkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne i trw&dp Komisja dokona podcen, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonanych robot w stosunku do wymagazyjetych w umowie lub
kontrakcie.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobazany przygotowa& nastpujace

dokumenty:

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszazy pdbiorze robét zanikagych i

ulegapcych zakryciu - udokumentowanie wykonania jego cale

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dziennik Budowy i Ks¢gi Obmiardw,

- inwentaryzacgj powykonawca,

- atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,

- inne dokumenty wymagane przez Zamagdaego.

5. Odbior ostateczny — pogwarancyjny

Odbior ostateczny - pogwarancyjny polega na ocemgonanych robot zwzanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorzenkowym oraz ewentualnych wad zaistniatych
w okresie gwarancyjnym.
Odbior taki wymaga przygotowania ngatjagcych dokumentow:
a) umowy o wykonaniu robét budowlanych,
b) protokotu odbioru kacowego obiektu,
c) dokumentéw potwierdzagych usungcie wad zgtoszonych w trakcie odbioru
koncowego obiektu (jeeli byty zgtoszone wady),
d) dokumentéw dotyexrych wad zgloszonych w okresie gwarancji oraz po-
twierdzenia usugcia tych wad,
e) innych dokumentéw niezbinych do przeprowadzenia czydonoodbioru.

6. Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksphtacji i konserwacji
urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie engfl dokumentacii
powykonawczepbiektu budowlanego.
W skitaddokumentacji powykonawczsgpiektu, wchodg m.in.:
2) wszelkie pozwolenia wdowe zwizane z realizagjobiektu,
3) oryginat dziennika budowy wraz z dokumentamigr&t zostaty wdczone w trakcie
realizacji budowy,
4) dziennik montau (rozbiorki) -jezeli byt prowadzony,
5) protokoty odbioréw robot ulegajych zakryciu i zanikagych,
6) protokoty odbiorow agciowych i kaxcowych,
7) wyniki bada, prob i sprawdzge
8) geodezyjna dokumentacja powykonawcza roboti sigbrojenia terenu,
9) kopia mapy zasadniczej powstatej w wyniku gegpeg inwentaryzacji powykonawczej,
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11) rysunki (dokumentacja) na wykonanie robot tayamcych (np. przetgenie linii
telefonicznej, energetycznej,

gazowej, owietleniowej, itp.) oraz protokoty odbioru i przedamia tych robot wigicie-
lom urzdze,
12) aéwiadczenie kierownika budowy o:

a) zgodnéci wykonania obiektu budowlanego z warunkami qgrezepisami,

b) doprowadzeniu do naigtego stanu i poeglku terenu budowy, a ta& - w razie
korzystania - ulicy, gsiedniej nieruchomiei, budynku lub lokalu,

c) o wiagciwym zagospodarowaniu terendw przyleglych,zeje eksploatacja
wybudowanego obiektu jest uzahona od ich odpowiedniego
zagospodarowania,

13) aprobaty techniczne (deklaracje zgadinooraz certyfikaty na znak bezpiedzeéva,B"
dla materiatow i urgdzen,
14) ewentualne instrukcje eksploatacji i konserwazgdzer (DTR),
15) karty gwarancyjne ugdzen technicznych,
16) instrukcje eksploatacji obiektu, instalacji;gg istnieje taka potrzeba,
17) operat zabezpieczenia przecivgmwego
Jezeli w trakcie realizacji obiektu zaszia potrzebakayania majcych istotne
znaczenie opracowa ekspertyz oraz innych opinii lub dokumentow, mnny one by
wigczone do dokumentacji powykonawczej.
Ramowy zakres instrukcji obstugi, eksploatacji nkerwacji uradzen obejmuje:
1. Stror tytutows: tytut instrukcji, dag wykonania urzdzenia (systemu)
2. Spis tréci
3. Informacje o producencie lub dostawcy: nazwares firmy, nr telefonu, faksu, e-mail
4. Gwarancje producenta, dostawcy lub wykonawcy
5. Opis dziatania ugzlzenia lub kadego elementu skiadowego uktadu
6. Instrukcje instalacyjne doprowadzenia i odprozesmia medidw i ich zabezpieczenia
7. Procedury rozruchu, zasady ew. regulacji, zasgddploatacji, instrukcje wytzania z
eksploatacji
8. Instrukcje pospowania awaryjnego
9. Instrukcje konserwaciji i napraw wraz z nigatoymi rysunkami lub schematami, numerami
i wykazami czsci zamiennych, nazwami smaréw i innych nigdtych informacji dla
zapewnienia prawidtowej eksploatacji i trwgdourzadzen
10.Adres kontaktowy dla serwisu producenta. Dla bajdziazonych, skomplikowanych
urzadzen i aparatOw wymagane jest @tdne opracowanie instrukcji obstugi, eksploataciji i
konserwacji. Zatlgenia do takiej instrukcji powinny By podane w projekcie
technologicznym.

7. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest olgaany przygotowé nastpujace
dokumenty:
1) oswiadczenie kierownika budowy o zgodeo wykonania obiektu budowlanego z
warunkami i o doprowadzeniu do najego stanu i pogdku terenu budowy, a tak — w
razie korzystania - z ulicygsiedniej nieruchomiei, budynku lub lokalu,
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2)

3)
4)
5)
6)
7)
8)

9)

dokumentag powykonawcz z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakcie
wykonania robot, przez inspektora nadzoru inwekiegp, oraz z geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi,
szczegoOtowe specyfikacje techniczne wykonania iiodbrobét (podstawowe
specyfikacje z umowy i ew. uzupetrgag lub zamienne),

ewentualne recepty i ustalenia technologiczne

dziennik budowy, dziennik moritai ksigzka obmiarow (oryginaty),
wyniki bada kontrolnych oraz bada laboratoryjnych, zgodnie zezczegdtowymi
specyfikacjami technicznyinéwentualnynProgramem zapewnienia jafm,

protokoty odbiorow cgciowych, etapowych, robot zanilgaych i ulegajcych zakryciu,
deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow, certyfikaty na
znak bezpieczstwa, zgodnie zeszczegdtowymi specyfikacjami technicznymi
Programem zapewnienia jafo,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh inwestycji, np. przei@nie
instalacji podziemnych, oraz protokoty odbiorurzgkazania tych roboét wdeicielom
instalacji,

10) geodezyjminwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

11)

kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejwentaryzacji

powykonawczej.

VIIl. ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczanie rob6t podstawowycledrie dokonane w systemie obmiarowym. Zasady

ptatncci za wykonane roboty zostaonkreslone przez Zamawiggego w projekcie umowy na
wykonanie robot.
Zasady rozliczania i ptatdoi za wykonane robotyela okreslone w umowie.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Nazwa Inwestycji: Budowa miejsc postojowych przy ul. Stowackiego 57
w Samdierzu.

Inwestor : Gmina Sandomierz
27-600 Sandomierz
pl. Poniatowskiego 3

Nazwa specyfikacji techniczney:
S-01. Prace przygotowawcze

Odtworzenie - wyznaczenie osi trasy i punktow vkgsoiowych

Data opracowania:
Maj 2016 r.
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S-01. PRACE PRZYGOTOWAWCZE

Odtworzenie - wyznaczenie ositrasy i punktéw wysmsciowych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce odtworzenia osi
trasy i punktéow wysokosciowych, ktére zostang wykonane wramach Budowa miejsc
postojowych przy ul. Stowackiego 5 i W Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna stosowana jest jdk&ument przetargowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikatjejmup wyznaczenia :
- osi trasy ulicy,
- roboczych punktéw wysadaowych
- przekrojoéw poprzecznych
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy , punkty kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.0kreslenia podane w niniejszej STa 8godne z obowizujagcymi normami
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za fdkavykonania zgodnie ze  ST. i
poleceniami Zamawiagego.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST 00.00.00 “Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasyyznaczeniu roboczych
punktéw wysokéciowych wg zasad niniejszej ST s
- paliki drewniane @rednicy 15-20 cm i diugmi 1.5-1.7 m orazrednicy
5-8 cm i dhugéci 0.5 m.
- stupki betonowe
- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktovendryi).

3. SPRZET

Roboty zwdzane ze stabilizagji oznaczeniem gtownych elementéw trasy oraz rojctz
punktow wysokéciowych keda wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zwdane
Z wytyczeniem oraz okéeniem wysokéciowym powy.szych elementéw trasy wykonywane
beda specjalistycznym spegem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robévdolity
lub tachometry, dalmierze, tyczki, faty , tamy cted).

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow powinguarantowd uzyskanie
wymagane] doktadrigi pomiaru .

4. TRANSPORT.
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Materiaty ( paliki drewniane oraz stupki betave ) mog by¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robét.
Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z oboyzujagcymi instrukcjami
GUGIK.

Zamawiagcy zobowgzany jest wytyczg i zastabilizowa w terenie punkty gtowne
osi trasy oraz punkty wysokcowe (repery robocze) i dostarézyWykonawcy szkic
wytyczenia trasy , wykaz punktéw wysakmwych oraz szkic wytyczenia skezywan drog.
Przyjcie tych punktéw powinno ldydokonane w obecioi Zamawiajacego.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaweego Wykonawca powinien
przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne niedime do szczegdétowego wytyczenia
Robat.

5.2. Wyznaczenie punktéw na osi

Tyczenie osi drogowej nale wykona& w oparciu przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej i innej osnowy geodezyjnej oraz w oparcinformacje przekazane
przez Zamawiacego. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powifoy¢ przesunjte
wi¢cej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, adize punktéw na osi nalg wyznaczy z
doktadndcig do 1 cm
5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokciowych.

Punkty wysoka&iowe ( repery ) nalgy wyznaczy co okoto 250 m, a tak obok
kazdego projektowanego obiektu, mostu, wiaduktu, puzap
Punkty wysokéciowe naleéy umieszczé& poza granicami projektowanej budowli,
a rzdne ich okréli¢ z doktadnéciag do 0.5 cm .

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obegmuj
a) wyznaczenie kragdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (clawie
granicy robot ziemnych),
b) wyznaczenie w czasie trwania robo6t ziemnych saanasypow i wykopdéw w przekrojach
poprzecznych ( profilowanie przekrojéw poprzeciyc

Powysze roboty powinny kywykonane zgodnie z dokumenta@rojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robdd.vi/znaczenia
krawedzi nasypow i wykopow nahy stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysaoda@ ponad 1 m oraz wykopoweszych ni
Im .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jaé@ Rob6t podano w ST.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy
i punktow wysokéciowych naley prowadz¢ wg ogolnych zasad okdlenych w instrukcjach
i wytycznych GUG i K.

6.2. Sprawdzanie robo6t pomiarowych
Sprawdzanie rob6t pomiarowych rglerzeprowadzi wg nasgpujacych zasad :
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a) o drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznacpoziomie
oraz co najmniej co 200 m na prostych ,

b) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé niwelatorem na calej diugo
budowanego odcinka,

C) wyznaczenie nasypow i wykopéw najesprawdzé tamg i szablonem z poziomicco
najmniej w 5 miejscach na kdym kilometrze oraz w miejscach buadygch watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru odtworzenia trasy i punktow wyseégmwych w terenie jest kilometr
wyniesionej i zastabilizowanej trasy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot zwgzanych z odtwarzaniem ( wyznaczaniem) trasy w teraasgpuje na
podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjniub protokotu kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Zamawi@@mu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga styegi, GUG i K-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauG i K -1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysal@mowa osnowa geodezyjna, GUG i K-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne sakasciowe, GUG i K-1979.
Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjngG3 K-1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGL983.

ONOORWDN
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Nazwa Inwestycji: Budowa miejsc postojowych przy ul. Stowackiego 57
w Samdierzu.

Inwestor : Gmina Sandomierz
27-600 Sandomierz
pl. Poniatowskiego 3

Nazwa specyfikacji techniczney:
S-02. Prace przygotowawcze

Roboty rozbiorkowe elementéw drog i ulic

Data opracowania:
Maj 2016 r.
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S-02. PRACE PRZYGOTOWAWCZE

Roboty rozbiorkowe elementow drdog i ulic

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robdt rozbidrkowych elementéw drég i ulic, ktére zostang wykonane Budowa
miejsc postojowych przy ul. Stowackiego 5 i W Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowarko jdokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

2. MATERIAL
Nie wystpuje
3. SPRZET

Rozbiorka  warstwy bitumicznej etizie wykonana frezagk, a pozostate warstwy
bitumiczne i niebitumiczne nalg rozebra zrywarlg.

4. TRANSPORT

Materialy uzyskane z rozbiorki mpdpy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
samowytadowczego

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robot podano w.@T.00.00 "Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

Wyznaczenie odcinkéw istn. elementéw przeznaczlerdo rozbiorki naley wykona na
podstawie dokumentacji projektowej. Wykonawca »apesobie we wlasnym zakresie
miejsce wywozu i sktadowania ziemi oraz gruzu. @akosztow z tym zwjzanych kdzie
po stronie Wykonawcy.

5.2.2. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowy

Za bezpieczigstwo ruchu odcinku wykonywanych robét odpowietigigest Wykonawca
robot. Odcinek wykonywanych robot najeoznakowd zgodnie z "Instrukgj oznakowania
prowadzonych w pasie drogowym" stangeyi zat. nr 1 do zagdzenia Ministerstwa
Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewenych nr 184 z dnia 6.06.1999.

5.2.4. Rozbiérka krawznikbw naley wykon& recznie przy pomocy nadzi
brukarskich.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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Kontroli podlega sposob wykonania robéizhiorkowych, prawidtow& transportu,
skladowania materiatdw uzyskanych podczas rokbior

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiary s
- dla poszczegolnych warstw nawierzchni - m2
- dla kraveznikow i obrzery - mb
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru podano w ST 00.00.00

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00\@magania ogdolne”

Roboty uznaje si za wykonane z godnie ze ST i wymaganiami Zamageégja, jeeli
wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Nazwa Inwestycji: Budowa miejsc postojowych przy ul. Stowackiego 57
w Samdierzu.

Inwestor : Gmina Sandomierz
27-600 Sandomierz
pl. Poniatowskiego 3

Nazwa specyfikacji techniczney:

S-03. Roboty ziemne
Wykonanie wykopdéw w gruntach kat. I-1V

Data opracowania:
M&016 r.
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S-03. Roboty ziemne

Wykonanie wykopéw w gruntach kategorii I-1V

|. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt przy
wykonaniu wykopdéw w gruntach kategorii I- IV w ramach Budowa miejsc postojowych
przy ul. Stowackiego 5 i 7w Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy pregaziiu i realizacji robét wyrenionych
wp. 1.1.

1.3. Zakres robot gjych w ST

Ustalena zawarte w niniejszej ST dotycprowadzera robot ziemnych w czasie przebudowy
drég i przebudowy sieci kanalizacyjnych, wodgowych, elektrycznych i obejmyj
wykonanie wykopow w gruntach nie skalistych (kaitv)

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Korpus drogowy -hasyp lub ta g&¢ wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.4.2. Gebokos¢ wykopu - roznica rzdnej terenu i rgdnej rob6ot ziemnych, wyznaczonych
w 0si hasypu lub wykopu

1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktorego gibokas¢ jest mniejsza il metr.
1.4.4. Wykopsredni - wykop, ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach od | do 3 metrow.

1.4.5. Wykop geboki - wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3 metry.

1.4.6. Odktad -miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienrangpw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a me wykorzystanych dmlowy nasypow oraz
innych prac zwjzanych z tragdrogow

1.5. Ogdlne wymagania dotycyce robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogélne".
Przed przysipieniem do wykonania robot ziemnych rglezakaczy¢ wszelkie roboty
przygotowawcze. Zakres robét przygotowawczych i \wgamia dotycge ich wykonania
okreslono w ST 01.00.00 "Roboty przygotowawcze".

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotygze materiatow podano w ST 00.00.00. "Wymaganiarzgol
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3. SPRET
3.1. Wymagania ogolne dotygz sprztu
Wymagania ogoélne dotygee sprztu podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogoélne"

3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spg, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wpltywu na wdavosci gruntu zarOwno w miejscu jego
naturalnego zalegania jakzt&v czasie odspajania, transportu, wbudowania gszagania.
Sprzt uzywany w robotach ziemnych powiniendyggodny z ofeg Wykonawcy i uzyska
akceptagj Zamawiagcego.

Wykonawca powinien wykonywaroboty ziemne przy ayciu potrzebnej liczby maszyn o
odpowiedniej wydajngci. Powinny one gwarantowaprzeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentacji projektowej i wymaganiami @jszej specyfikacji
technicznej.

Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Whdwca
powinien réwnie¢ dysponowa sprawnym sprgem rezerwowym, umidiwiajagcym
prowadzenie robot w przypadku awarii sitzpodstawowego.

Zamawiagcy poleci usugt z placu budowy spet nie odpowiadajcy warunkom umowy |
wymaganiom sformutowanym w specyfikacji technicznej

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dla transportu podano w ST 00000Wymagania ogolne™
4.2. Transport gruntu

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirig¢ dostosowany do
kategorii gruntu,jego obgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei
transportu. Wydajnig srodkoéw transportowych powinna &éyponadto dostosowana do
wydajnaici sprztu stosowanego do wbudowania gruntu.

Wykonawca ma obowkek zorganizowania transportu z uwglieniem wymogow
bezpieczéstwa zarébwno w ohgbie pasa robét drogowych, jak poza nim. Srodki
transportowe poruszgje s¢ po drogach poza pasem drogowym powinny spétnia
odpowiednie wymagania w zakresie parametrow changkipcych pojazdy, w
szczegolnéci w odniesieniu do gabarytow i obgenia na 6. Jakiekolwiek skutki finansowe
oraz prawne, wynikgfe z niedotrzymania wymienionych poiey warunkow obgizaja
Wykonawe.

Zwiegkszenie odlegkxi transportu ponad wado zatwierdzone nie nme by podstavy
roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢ksrzone
odlegtcci nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez Zamawiagego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00W§magania ogolne”
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5.2. Odwodnienie rob6t ziemnych

5.2.1. Odwodnienie pasa roboét ziemnych;

Niezaleznie od budowy urmizen stanowicych elementy systemow odwadn@jch
ujetych w projekcie przebudowy wdzer. Wykonawca powinien wykoraurzadzenia, ktére
zapewni odprowadzenie wod opadowych poza obszar robotraieimtak, aby zabezpieazy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowjzek takiego
wykonywania robo6t, aby powierzchniom wykopdw i nadw nadé w catym okresie trwania
robo6t spadki poprzeczne i podhe zapewniace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnéc. Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienie
gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkekvdodatkowych optat ze strony
Zamawiagcego za te czynioi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnaelych zbiornikow naturalnych i ugdzer odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi wiadzami

5.2.2. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi ugtivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w
caltym okresie trwania rob6t ziemnych. Wykonanie apéw powinno pogpowa w
kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umlbwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacii
projektowej nie zawarto innego wymagania, spadgkzerzny nie powinien ldymniejszy
niz 4% w przypadku gruntdw spoistych i nie mniejszy 2% w przypadku gruntow
niespoistych. Naley uwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejnii i sposobu odspajania gruntow
oraz termindw wykonania innych robot na spetniemignaga dotyczcych prawidiowego
odwodnienia wykopu w czasie pggti robot ziemnych.

Zrodta wody odstonrite przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy lub dreny wody
opadowe i gruntowe nalg odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.3.Wykopy w gruntach nie skalistych
5.3.1. Zasady prowadzenia robot

Wykopy naley wykona z zachowaniem wymagalotyczcych doktadnéci, okrelonych w
p.5.3.4

Sposob wykonania skarp wykopow powinien gwarantoigh stateczn& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkdgdaeynikagcych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odsgpstw obciza Wykonawe robét ziemnych.
Wykonawca powinien wykorawykopy w taki sposéb, aby grunty oznym stopniu
przydatndci do budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie pas$b uniemdiwiajacy ich
wymieszanie Odspstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Za@gaeago.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimowby¢ bezpdrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odktad. Odspajanie angport gruntow przydatnych,
przewidzianych do budowy nasypows slopuszczalne tylko wéwczas, gdy w miejscu
wbudowania zapewniono prasprztu gwarantujcego rozigenie i zagszczenie gruntu
zgodnie z wymaganiami specyfikacji technicznej. |® Zamawiajcy dopuci czasowe
sktadowanie gruntéw natg je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.
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Jezeli grunt jest zamarzelly nie naley odspajé go do gtbokadsci okoto 0,5 metra powig]
projektowanych rgdnych robét ziemnych.

5.3.2. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczado ruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile gédbmarstwy gruntu
(nadktadu) powsej rzednych robét ziemnych jest niniejsza ®,3 m.

Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra s po nim
jedynie ruch maszyn wykonygych £ czynnagé¢ budowlan. Moze odbyw& si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowagdigzkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obgjiza Wykonawe robot ziemnych.

5.3.3. Doktadn& wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osjgktowanej nie mze by wicksze ni
I0 cm. Ré@nica w stosunku do projektowanyche¢dnych robot ziemnych nie me
przekracza+1 cmi -3 cm.

Szerokaé¢ korpusu nie meze r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz 10 cm. a
krawedzie dna wykopu nie powinny néevyraznych zatama.

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalna gbokas¢ wklgsnie¢ na powierzchni skarp wykopu
nie maze przekraczalO cm przy pomiarze a3 metrowy, albo powinny by spetnione inne
wymagania dotycgce réwndci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarp lub
okreslone przez Menackra.

5.3. 4. Wymagania dotygee zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyclbraiemnych powinno spetriia
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (Ig), podane w
ponizszej tablicy.

Strefa korpusu Minimalna waéIs
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni korony ropo6t 1,00
ziemnych

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jaka roboét

Kontrola jakdci robot powinna b przeprowadzona zgodnie z zasadami ogolnymi podanym
w ST 00.00.00.

Przed przysipieniem do robot ziemnych Wykonawca powinien sprawgrawidiowa¢
wykonania rob6t pomiarowych i przygotowawczych.

W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowagystematyczne badania kontrolne

i dostarczé kopie ich wynikéw do Zamawiggego. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykona w zakresie i z agwtotliwosciag gwarantujca zachowanie wymagadotyczcych
jakaosci robot.
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Zamawiagcy maze pobierdé probki gruntéw oraz materiatow i prowadziadania niezakmie
od Wykonawcy, na swoj koszt.zii wyniki niezalenych bada wykaza, ze wyniki bada
Wykonawcy g§ niewiarygodne, to Zamawiajacy @ polect Wykonawcy lub niezalsemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkah bada albo mae opieré si¢
wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgéadrrobot z niniejszymi specyfikacjami.
Catkowite koszty takich powtérnych lub dodatkowylhda i pobierania prébek zostan
poniesione przez Wykonaw.c

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robhétmych
6.2.1. Dokumenty kontrolne

Wyniki bada i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania roldiemnych nalgy
wpisywa do;

* dziennika laboratorium Wykonawcy

* dziennika budowy

* protokotow odbiorow robot zanikgjych lub ulegajcych zakryciu

6.2.2. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkon&oli zgodndci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w punkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.
Szczego6lp uwag nalery zwrock na:

» whasciwe ucie i odprowadzenie wdd opadowych
» whasciwe ucie i odprowadzenie wygiow wodnych
6.2.3. Sprawdzenie jako wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania jako wykopow polega na kontrolowaniu zgodob z
wymaganiami okrdonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentagjojektowej. W
czasie kontroli szczeg@jruwag nalery zwrdock na:

a./ odspajanie gruntow w sposob nie pogagsyarh wiaciwosci,

b./ zapewnienie statecziwp skarp,

c./ odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania rolgd ich wykonaniu,

d./ doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),

6.3. Badania w czasie odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Cel i zakres bafla

Badania maj na celu sprawdzenie czy wszystkie elementy korpmgmnego zostaty
wykonane zgodnie z dokumentacprojektowy, ST oraz wskazéwkami Zamawdaggo.
Sprawdzenia dokonuje Inspektor Nadzoru na podstadakumentéw kontrolnych
prowadzonych w czasie wykonywania robot ziemnychazorwyrywkowych bada
wykonanych w wybranych losowo punktach po zaia@niu budowy korpusu ziemnego

W zakres badaw czasie odbioru korpusu ziemnego wchodzi spraniéze

a./ dokumentow kontrolnych

b./ przekroju poprzecznego i szerékidkorony korpusu ziemnego

c./ spadkéw poditnych rowow,

d./ wykonania i umocnienia skarp,

e./ odwodnienia

Pomiary w czasie odbioru powinny dyrzeprowadzone przez Wykonaww obecnéci

Zamawiajacego.
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6.3.2. Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych
Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy :
a./ oznaczé laboratoryjnych i ewentualnych, wynikaych sad, zmian
technologicznych stosunku do dokumentaciji projelejpw
b./ dziennikow budowy
c./ dziennikéw laboratorium Wykonawcy,

d./ protokotow odbiorow robot zanikgaych i ulegagcych zakryciu
Do odbioru Wykonawca powinien przedstawwszystkie dokumenty z bigcej kontroli
jakosci robot. Ponadto Wykonawca powinien przygotéwia przedstawd tabelaryczne
zestawienie wartwi wskanika zagszczenia lub pierwotnego i wtornego modutu
odksztatcenia oraz stosunek wtérnego modutu odkerte do pierwotnego modutu
odksztatcenia, wraz z wasmami srednimi tych cech dla calego odbieranego odcinka.
Zestawienia powinny zawietalaty bada i miejsca pobierania prébek.

6.3.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego i széobkorpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadzg gi zastosowaniem day, szablonu, taty o dlugoi 3 metréw i
poziomnicy, w odsfpach co 200 metréw na prostych, co 100 metrow kacki o promieniu
wigkszym lub réwnym 100 m, co 50 metréw na tukach @peniu mniejszym i 100 m, a
takze w miejscach, ktére buglavatpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokutaeinprojektowej nie mogprzekraczéa

okreslonych ponkej wartgci dopuszczalnych :

* pomiar szeroki korpusu ziemnego cho

* pomiar szerokgi dna rowow 5cm

* pomiar gébokasci rowow 5cm

* pomiar rzdnych korony korpusu ziemnego ctrli -3 cm

Nieréwnaici stwierdzone w czasie kontroli row§ ptaszczyzn tatnie mog przekracza
okreslonych ponkej wartagci dopuszczalnych:

e pomiar rownéci korony korpusu 3cm

6.3.4. Sprawdzenie spadkéw padiyich trasy drogowe;j

Kontrole spadkow podinych naley oprze& na ocenie r@dnych wysokéciowych korony
korpusu oraz rowow. Odchylenie¢cdnych od rzdnych projektowanych nie powinno by
wigksze nk +1 cm i -3 cm.

6.3.5. Sprawdzenie skarp

Sprawdzenie wykonania skarp naleprzeprowads, kontrolupc zgodné¢ pochylé z
dokumentagj projektows. Dopuszczalne odchylenie od wymaganego pochylenir
rownasci skarp podano w p. 6.3.3.

6.3.6. Sprawdzenie odwodnienia
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Sprawdzenie przeprowadzag sia podstawie dokumentéw kontrolnych prowadzonych w
czasie budowy, oceny wizualnej oraz pomiarow wegug.3.3. i poréwnania zgodéwm
wykonanych elementoéw odwodnienia z dokumentacj

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00.0@#gania ogolne™

7.2. Jednostka pomiarowa

Jednostl obmiarowg robot zwiazanych z wykonaniem robét ziemnych jest metsceany
[m3] i uwzgkdnia nizej wymienione elementy sktadowe obmierzane wg ihngdnostek:

* plantowanie skarp wykopow - w metrach kwadratowjyoR].
» wykonanie wykopéw w gruntach nie skalistych (kaY)
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Poszczegolne elementy robot ziemnych jako udegapakryciu podlegajodbiorom
robét zanikagcych a caly korpus drogowy odbiorom:¢éziowemu i k@icowemu wedtug
zasad podanych w ST -00.00.00. "Wymagania ogolne"

8.2. Odbior robot

Roboty ziemne uznajegsza wykonane, jeeli wszystkie wyniki bad@przeprowadzonych

przy odbiorach okazatygzgodne z wymaganiami.

W przypadku gdyby wykonanie chojednego elementu robdt ziemnych okazale si
niezgodne z wymaganiami, roboty ziemne uznage z&i niezgodne.. W tym przypadku
Wykonawca rob6t zobowtany jest doprowadziroboty do zgodnii z wymaganiami i
przedstawd je do ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w opggamyzej sytuacji nie
podlegag zaptacie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis.
PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapokairbiernej.
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakvesie wykonania i

ok w0 bR

badania przy odbiorze.

6. PN-55/B-04492 Grunty budowlane. Badania detaosci fizycznych. Oznaczenie
wskaznika wodoprzepuszczalia.

7. BN-75/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni i
podiaza przez oberzenie ptyt.
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8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prapryaktow do celéw drogowych i
lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska nanosci gruntu jako
podtaza nawierzchni podatnych.

10.BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu.

11.BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robotgrane.

12.BN-67/8936-01 Drogi samochodowe. Odprowadzenie wdghdowych 2z drogi.
Warunki techniczne wykonania odbioru.

13.BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczenie é¥spynnika filtracji gruntow
sypkich na podstawie uziarnienia i porowaio

14.Warunki ogoélne kontraktow i umow na roboty drogowegstowe, towarzygze oraz
dostawy. GDDP, Warszawa, 1991

15.Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDM, Warszawa, 1978
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S-04.01. Roboty drogowe

Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podiga

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza w
ramach Budowa miejsc postojowych przy ul. Stowackiego 574 w Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji Robo6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres Robo6t oftiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji magastosowanie przy wykonywaniu
koryta zgodnie z Kosztorysem

1.4. Okrdlenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujca stan zagpzczenia gruntu,
okreslona wg wzoru :
Pd

Pds

gdzie:

Pd - gstas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu [ Mg/m3],

Pds - maksymalnaggtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotw optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-834B81, stigca do oceny
zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodniaorny BN-77/8931-12
[Mg/m3].

Pozostate okidenia podane w niniejszej SB ggodne z obowgzujacymi polskimi normami
i specyfikacy ST 00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotyagze Robot

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za j&kdach wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Zamawiggego.
Ogolne wymagania podano w ST.00.00.00 " Wymaganidne".

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRET
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Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgzdzenia nie gwarantage zachowania wymaga
jakosciowych Robét, zostanprzez Zamawiajcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
Robat.

Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami ST 00.00.00 “Wymagania ogoélne

Do wykonania profilowania i zggzczania koryta natg stosowa :

- sprzt mechaniczny dostosowany do szerak@rofilowanego koryta,

- drobny sprzt reczny do profilowania gcznego, w miejscach gdzie inny sgrnie mae
mie¢ zastosowania,

- walce statyczne dostosowane do wiéthozagszczonej powierzchni oraz ubijaki
mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnemosth dla innego spgu lub inny
sprzt  zaakceptowany przez Zamaw@@go zgodny z wymaganiami ST 00.00.00.
“Wymagania ogolne”.

Caly sprzt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie,
zapewniagcym uzyskanie odpowiedniej jas@ Robot.

4. TRANSPORT.
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne warunki wykonywania robét.

Ogolne warunki wykonania Robét podano w ST .00.00Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi Zamawidagmu do akceptacji projekt organizacji i harmonagra
Robd6t, uwzgidniagce wszystkie warunki, w jakich¢lizie wykonywane profilowanie i
zag:szczanie koryta.

5.2. Wyznaczenie koryta.

Sposbéb wytyczenia koryta powinien usiwia¢ wykonanie oraz warstw ogtszapcych,
nawierzchni jezdni lub nawierzchni pobocza utwardgm, z tolerancjami ok§l®nymi w
ST lub we wskazaniach Zamawieggo .

Profil koryta powinien by wyznaczony przez wcgeiej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie Roba6t palikideilki .

Rozmieszczenie palikbw ustawionych wedach rownolegtych do osi drogi, powinno
umazliwi ¢ nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia Robot w egsich nie wikszych
nizco 10 m .

5.3. Wykonanie koryta

Rodzaj sprgtu naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong reboty do
trudnaci jego odspojenia .

Reczne wykonanie koryta natg stosowa w przypadku Robot o matym zakresie.

Grunt odspojony w czasie wykonywania korytgdiie zgodnie ze ST wykorzystany w
robotach ziemnych przy budowie nasypow lub w inrpos®b zaakceptowany przez
Zamawiajacego .

5.4. Profilowanie podiaa.

Przed przysipieniem do tej czynrioi podiaze powinno by oczyszczone ze wszystkich
zanieczyszcze nalery usuny¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoaeni
5.5. Zag:szczenie podida.

Zageszczenie podia naley rozpocaé¢ bezpdrednio po profilowaniu. Czynié te nalery
wykona walcami stalowymi gtadkimi lub ubijakami mechamgmi w miejscach dla innego
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sprztu trudno dosipnych, lub innym spktem zaakceptowanym przez Zamawiago,
zachowugc optymaln wilgotnas¢ zag:szczonego gruntu .

Zageszczenie naley prowadzé, az do osggniccia wskanika zagszczenia podia :

- Is= 1,03 dla goérnej warstwy o grub. 20 cm,

- Is = 1,00 na gibokasci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych.

Kontrola i sprawdzenie wg BN-77/8931-12.

Jezeli po wykonaniu Robot nagii przerwa w robotach i Wykonawca nie przystje
natychmiast do naginych czynnéci, to powinien on zabezpieazypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roetge folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Zamawieggo.

Jezeli podiare ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pgpshiem do uktadania
podbudowy nalgy odczeka do czasu jego naturalnego osuszenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST 00.00.00. “Wymagania ogélne” .
W czasie Robot, Wykonawca powinien prow&dgystematyczne badania kontrolne w
zakresie i z ogstotliwoscig gwarantujca zachowanie wymaggakaosci Robot.
6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta.

Sprawdzeniu po profilowaniu i zesgczeniu koryta podleggj

- uksztattowanie pionowe osi z tolerangj1 cm ( 1 pomiar na 25 m),

- glebokas¢ koryta z tolerangj+ 1 cm i -2 cm (1 pomiar na 25 m),

- spadek poprzeczny z toleram©,5% ( 1 pomiar na 100 m i w punktach charaktgogstych
lukéw poziomych),

- zagszczenie dna koryta jak w pkt.5.5 i wilgofd@runtu w czasie zggzczenia

z tolerancy 10% w stosunku do wilgotdoi optymalnej (przynajmniej 2 pomiary nazkie)
dzialce roboczej i nie rzadziejmjeden raz na 600 m2), rowstopodiuzna mierzona fat
4-metrowy co 20 m, z tolerangj2 cm,

- rOwnas¢ poprzeczna z tolerarc® cm (1 pomiar na 100 m).

Poziom jakéci wykonywanego profilowania i zagzczania koryta natg uzna& za zgodny
z wymaganiami normy BN-72/8932-01 i BN-77/8931/Y3azowymienionymi w pkt.10 jeeli
wszystkie wyniki bada spetniag wymagania podane vig;.

W przypadku stwierdzenia uchyhig wykonaniu, Zamawiagry zaleca wykonanie poprawek
i okresla termin ich wykonania .

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostlk obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) koryta po wyprofilowanzagszczeniu.
Obmiar nie mae obejmowaé zadnych powierzchni nie zaakceptowanych rsang przez.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbior wyprofilowanego i zagzczonego koryta dokonywany jest na zasadach adbior
Robot opisanych w ST 00.00.00. “Wymagania ogdlne”.

Zamawiagcy oceni wyniki bada i pomiarow przedizone przez Wykonawczgodnie z
punktem 6.

W przypadku stwierdzenia usterek Zamawagj ustali zakres robot poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wiasnystalonym terminie.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

1. PN-88/B-04481
2. BN-77/8931-12
3.BN-72/8932-01

Grunty budowlane. Badanidbpkogruntu.
Drogi samochodowe. Oznaczesiceznika zagszczenia gruntu.
Budowle drogowe i kolejowe. Biybziemne.
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S-04.02. Roboty drogowe

Warstwa odsyczajaca

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajacej w ramach Budowa miejsc
postojowych przy ul. Stowackiego 5 i W Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdirmpezetargowy przy zleceniu i
realizacji Robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot odtiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji mapstosowanie przy wykonywaniu warstwy
odsyczapcej w korycie drogi i obejmuj:
- warstwe odsiczapca pod budow konstrukcji nawierzchni

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SB 2godne z obowrzujacymi polskimi normami
i ST.00.00.00 " Wymagania ogolne ".

1.5. Ogdélne wymagania dotygz Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgodioz e,
ST i poleceniami Zamawiggego
Ogolne wymagania podano w ST 00.00.00 " Wymagagdidne .

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow
Warunki ogoélne stosowania materiatéw podano w 8 0@.00 "Wymagania ogolne ".
2.2. Wymagania dla warstwy odgczajacej
Warstwa odgczapca z piasku powinna spetdiaastpujace warunki:
a) Warunek szczeldoi, okrelony zaleznoscia -

DI5 _,
d8s
gdzie:
D 15 - wymiar sita , przez ktore przechodzi 15%rzieuszywa na warsinodsiczapca,
d 85 - wymiar sita ,przez ktére przechodzi 85%rz@nuntu podiea,
b) warunek zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia
U=——25
d10
gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
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d60 - wymiar sita przez ktére przettidc0%,
kruszywa twai@ego warstw odsiczapca
d10 - wymiar sita, przez ktore przettidl 0% kruszywa twoerego warstwy
odszapcs,
oraz maliwoscig uzyskania wskaika zagszczenia (Is) warstwy oglszapcej rownego 1,00
wedtlug normalnej proby Proctora (PN-88/B-04481) adénego zgodnie z nogm
BN-77/8931-12.
c) warunek wodoprzepuszczafedp - warté¢ wspotczynnika wodoprzepuszczadab “k”
powinna by wicksza od 8 m/dap

2.3. Materialy do wykonania warstwy odgczajacej.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu warstwy gispcej @ : piasek i woda.

2.3.1. Piasek musi spetdiaastpujace wymagania :
a) sktad granulometryczny

- zwartd¢ ziarn < 0,075 - do 10% masy

- zawarté¢ frakcji < 2 mm - do 10%
b) zanieczyszczenia obce - do 0,2% masy
c) wskanik piaskowy wekszy niz 35%
d) zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych - barwa wzorowa
e) wskanik wodoprzepuszczalgoi - 8m/dolg

Sktad ziarnowy powinien odpowiadlaastpujacy m wymaganiom :
- na sicie:

0,065 O 8%

0,125 0 + 20%

0,250 0 + 40%

0,500 20+ 80%

1,000 50+100%

2,000 90:-100%

4,000 100%

Sktadowanie kruszywa powinno dyorganizowane w sposéb zabezpiegzajje przed

zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi kruszywdpodicze w miejscu skladowania
powinno by rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.3.2. Woda - nie powinna pochoélzze zrédet budzacych watpliwosci i powinna

odpowiadé wymaganiom normy PN-88/B-32250. Nie mowydziel& zapachu gnilnego
oraz nie powinna zawietazawiesiny.

3. SPRZET

Jakikolwiek sprezt, maszyny i urgdzenia nie gwarantgge zachowania wymaga
jakosciowych Robot zostanprzez Zamawiagcego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
Rob6t. Sprezt powinien by zgodny z ustaleniami ST 00.00.00.
Do wykonania warstwy odszapcej naley stosowa:
- sprzt mechaniczny, tam gdzie m®mi& on zastosowanie,
- drobny sprzt reczny do rozktadania i profilowanisagaznego, w miejscach gdzie sgirz
mechaniczny nie nx@ mie zastosowania, rowniarki,
- walce statyczne dostosowane do wiétkozagszczonej powierzchni, oraz ubijaki
mechaniczne do zagzczania w miejscach trudno dgstych dla innego spetu lub
- inny sprzt zaakceptowany przez Zamaviizggo.
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Caly sprzt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie,
zapewniagcym uzyskanie odpowiedniej jas@ Robot.

4. TRANSPORT

Kruszywo naley dostarczy na budow w sposéb przeciwdziakgjy jego segregaciji,
zanieczyszczeniu i powinno &ychronione przed wptywami atmosferycznymi. Transpor
powinien by zgodny z ustaleniami ST 00.00.00. “Wymagania og/6In

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania Robot.

Ogolne warunki wykonania Robét podano w ST 00.00.®WWymagania ogoéine”.
Wykonawca przedstawi Zamawdagmu do akceptacji projekt i harmonogram Robo6t
uwzgkdniagc wszystkie warunki, w jakich ¢ozie wykonywana warstwa ogtzapca.
Podiare pod warstw odsiczapca powinno by przygotowane zgodnie ze specyfikac
S.03.01.01.

5.2. Wykonanie warstwy odgczajace;.

5.2.1. Rozktadanie kruszywa.

Kruszywo do wykonania warstwy agzapcej powinno by rozktadane w warstwie
o jednakowej grubiei, z zachowaniem wymaganych spadkowgdrgich wysokéciowych
| szerokdci.

Roztazona warstwa powinna migrubcé po zagszczeniu zgodnz zataong .
5.2.2. Zagszczenie.

Zagszczenie nalgy przeprowadzd bezpdrednio po rozieeniu. Jakiekolwiek
nierowndgci lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny ywyrownane przez
spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, a do otrzymania réwnej
wilgotnosci zag:szczonego kruszywa.

Zageszczenie naley prowadzé po zachowaniu wilgotrsgi optymalne] kruszywa, zado
osiggniccia wskanika zgszczenia Is kruszywa 1,00 (kontrola i sprawdzewig
BN/77/8932-12. Jeeli materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powmieostgé osuszony
przez mieszanie i napowietrzanie.

5.2.3. Utrzymanie warstwy ogiszapce,;.

Warstwa odgczagca po wykonaniu powinna Byutrzymywana w dobrym stanie.
Wykonawca jest zobowzany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzes&utek
oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich ¢gggady deszczyéniegu i mroz.

Koszty tych naprawgsobjete cen jednostkovg 1 m2 warstwy odgzapcej.
Koszt napraw wyniklych z niewsdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe Robot.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci Robot.

Ogolne zasady kontroli jako Rob6t podano w ST 00.00.00. “Wymagania ogdlne”
W czasie Robot, Wykonawca powinien prowg&dzystematyczne badania kontrolne
gwarantugce zachowanie wymafygakasci Robot.
6.2. Badania i pomiary wykonanej warstwy odgczajacej.

6.2.1. Sprawdzenie kruszywa.
W czasie robo6t naky prowadzé nastpujace badania:
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- uziarnienie i zawart@ zanieczyszcze obcych co najmniej 2 badania na jednej dzialce
roboczej i nie rzadziej nijeden raz na 600m,

- zawart@¢ zanieczyszcze organicznych - raz na 6000 m2 powierzchni warstwyrzy
kazdej zmianie kruszywa.

6.2.2. Sprawdzenie wykonanej warstwy ggrapce]

- szerok&¢ warstwy odgczapcej z tolerangj + 10 cm i - 5 cm przy zachowaniu warunku
odchylenia osi catej jezdni o max. 3 cm,

- uksztaltowanie pionowe osi warstwy z tolerancj+ 1lcm i 2 cm
(1 pomiar na 25 cm),

- gruba¢ warstwy z tolerangj+ 1 cm i - 2cm ( 1 raz na 400 m2),

- spadek poprzeczny z toleramcj0,5 % ( 1 pomiar na 100m i w punktach
charakterystycznych tukow poziomych ),

- zag:szczenie warstwy musi byl1,0, ( 1 badanie na 600 m2),

- wilgotnas¢ gruntu w czasie zggzczenia z tolerangjl0% w stosunku do  wilgot&a
optymalnej ( przynajmniej 2 badania nadey dziatlce roboczej i nie rzadziegrneden raz
na 600 m2),

- rownas¢ podiuzna mierzona tat4 -metrows co 20 m z tolerangj2 cm,

- spadki poprzeczne z toleramcj0,5% ( 1 pomiar na 100m ).

Poziom jakéci wykonanej warstwy odszapcej naley uzna& za zgodny z wymaganiami
normy BN-72/8932-01 i BN-77/8931-12 zgdi wszystkie wyniki bad@spetniaj wymagania
podane wyej. W przypadku stwierdzenia uchyhbiev wykonaniu, Zamawiajacy zaleca
wykonanie poprawek i okéa termin ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest 1m2 prawidtowo wykonanej warstwy ggdsipcej. Obmiar nie
moze obejmowa jakichkolwiek powierzchni nie zaakceptowanych prZamawiajcego.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér wykonanej warstwy ogszapcej dokonywany jest na zasadach odbioru
opisanych w ST 00.00.00.
Zamawiajacy oceni wyniki badai pomiaréw przedione przez Wykonawec zgodnie z
punktem 6.
W przypadku stwierdzenia usterek Zamawdgj ustali zakres robot poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wkasnystalonym terminie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badgdbek gruntu.

2. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. d&ao betonow i zapraw.

3. BN-77/8931-12 Drogo samochodowe.d2zenia wskanika
zagpzczenia gruntu.

4. BN-72/8932-01 Budowle drogowe idjolve. Roboty ziemne.
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S-04.03. Roboty drogowe

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy
z ttucznia kamiennego w ramach Budowa miejsc postojowych przy ul. Stowackiego
51 7w Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy plesaniu i realizacji robot wymienionych
pkt.1.1.

1.3 Zakres robot obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stangwiymagania dotycgce robot zwizanych z
wykonaniem warstwy podbudowy.

1.4.0krdlenia podstawowe

Okreslenia g zgodne z obowirzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST 00.00.00. "Wymagania ogolne”

1.5.0g6Ine wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyge materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow podano w ST 00.00.00. "Wymaganiarwgol

2.2 Kruszywo
Do wykonania podbudowy z tlucznia najestosowa nastpujace kruszywa wg PN-B-
11112 [3]:
e tluczer 31,5+63 mm,
* kliniec 20+31,5 mm,
* kliniec 4+20 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszezdcych i domieszek gliny.

2.3.7Zr6dta materiatow

Wszystkie materiaty zyte do budowy powinny pochodztylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Zamawidaggo.

Zrodta materiatow powinny ky wybrane przez Wykonawcz wyprzedzeniem, przed
rozpoczciem robot. Wykonawca powinien dostarézyamawiagcemu wyniki bada
laboratoryjnych i reprezentatywne prébki materiatow

3. SPRET
3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu

SPECYFIKACJE TECHNICZNE 57



Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogoélne"
3.2. Spret do wykonania warstwy z kruszywa stabilizowanegechanicznie

Do wykonania rob6t naky stosowa:

» uktadarki lub réwniarki do rozktadania materialvyprofilowania warstwy,

« walce ogumione, walce stalowe wibracyjne lub statgg

e zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walctbracyjne - jako spkz
pomocniczy, zwtaszcza w miejscach trudno ¢msych.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania og0lne dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.00.00. "Wymaganiarejol

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbyivaie w sposob przeciwdzialy jego zanieczyszczeniu
i rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw powiniert gk zorganizowany aby nie dajmic do
uszkodzé i tworzenia kolein w wyprofilowanym podta drogi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00W§magania ogolne"

5.2 Przygotowanie podia

Podtaze powinno by wyprofilowane i zagszczone, réwne i czyste.zéd podiaze
wykazuje jakiekolwiek wady to powinny byone usurite wedtug zasad zaakceptowanych
przez Zamawiacego.

5.3 Rozktadanie kruszywa

Warstwa kruszywa powinna bywyprofilowana tak, aby jej ostateczna gréb@o
zagszczeniu byta réwna grubd projektowej, z zapewnieniem wymaganych spadkow i
rzgdnych wysokéciowych.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jegegregacja, powinno byprzed
zag:szczeniem zagbpione materialem o odpowiednich W¢avosciach.

5.4 Zagszczanie

Po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przysgpic do jej
zagszczania przez watowanie. Watowanie ngleozpoczyna od dolnej krawdzi warstwy.
Jakiekolwiek nierowngi lub zagébienia powstale w czasie zggczania powinny ky
wyréwnane przez spulchnienie kruszywa i dodanieusbnigcie materiatu, 2do uzyskania
réwnej powierzchni.

Wilgotnos¢ przy zagszczaniu powinna odpowiadlawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug normalnej préby Proctora zgodnie z PN-884B&1 (metoda 1), z tolerancj+1 %,

-2 %. Jeeli materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powmigosta osuszony przez
mieszanie i napowietrzenie.zéd wilgotnas¢ kruszywa jest zbyt mata, materiat w warstwie
powinien by zwilzony wod; i rownomiernie wymieszany.
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5.5 Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowizany jest do przeprowadzenia #&jeych napraw podbudowy
uszkodzonej przez ruch budowlany jak rownievskutek oddziatywania czynnikéw
atmosferycznych, takich jak opady deszcziegu i mroz.

Wykonawca zobowdzany jest wstrzymaruch budowlany po okresie intensywnych opadow
deszczu, jeeli wysigpi mazliwos¢ uszkodzenia podbudowy.]

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdéci robot
Zasady ogolne kontroli jakoi robét podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogolne".

6.2 Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadanie kruszyw na
reprezentatywnych prébkach. Wyniki badanalery przedstawd Menaderowi do
zaakceptowania.

6.3. Badania w czasie robot

Rodzaj i cestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t podano w tablicy 1.

Tabela 1 - Czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie wykonywania warstwy z krusayw
stabilizowanego mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Lp |WyszczegOllnienie bada Minimalna liczba |Maksymalna powierzchnig
badan na dziennejpodbudowy przypadajaca na
dziatce roboczej jedno badanie [nf]

1 Uziarnienie kruszywa

2 Zawartag¢ zanieczyszczg

3 obcych 2 600

4 Zawartg¢ ziaren nieforemnych

Scieralngé kruszywa

5 Nasgkliwos¢ kruszywa 6000

6 Odpornd¢ na dziatanie mrozu

7 Zawartagé zanieczyszczg

organicznych

Uziarnienie kruszywa oraz zawatozanieczyszcze obcych i gliny nalgy sprawdzt na
probkach pobranych losowo z rozémej warstwy przed jej zagzczeniem.

Badania wszystkich wiaiwosci kruszywa powinny by przeprowadzone przez Wykonawc
w przypadku zmianyrodta poboru materiatdbw w czasie realizacji robézo w innych
przypadkach ok&onych przez Zamawiggego

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy

Czestotliwos¢ i zakres bada i pomiaréw wykonanej warstwy przedstawiono w
ponizszej tabeli.
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Tabela 2 - Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiaréw wykonanej warstwy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp

WyszczegOlnienie  bada i|Minimalna czestotliwosé¢ badan i pomiaréw
pomiaréw

1 |Gruba¢ warstw Podczas budowy:
w trzech punktach na kdej dzialce roboczej, lecz r
rzadziej nk raz na 400
Przed odbiorem :
w trzech punktach, lecz nie rzadzie} iz na 2000 f

2 |Ncnaosé Raz na 3000 fn

3 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km.

4 |Rowna¢ podiuzna W sposob ciglty planografem albo co 20 m daha kadym
pasie ruchu.

5 |ROwnaG¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

6 |Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

7 |Rzedne Co 100 m

8 |Uksztaltowanie osi w planie* Co 100 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona
w punktach gtéwnych tukow poziomych: na peika i koncu kazdej krzywej przejciowej
oraz na poczku, wérodku i na kacu kazdego tuku poziomego.

6.4.1 Grubé¢ warstwy

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédiavarstw nie powinny przekracza/-10%
6.4.2. N@naosc¢ | zagzszczenie warstwy wg ohgien ptytowych

Nalezy wykona pomiary nénosci warstwy z kruszywa, wg metody obzén ptytowych,
zgodnie z BN-64/8931-02.

Warstwy powinny spetntaodpowiednie wymagania podane w paziej tabeli.

Tabela 3- Wymagania nénosci warstwy z kruszywa

Minim alny modut odksztatcenia mierzony przy ayciu
ptyty o srednicy 30 cm [MPa]

Pierwotny Witorny

100 140

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych warstwy

6.4.3.1. Réwn& warstwy

Nieréwnaici podtuzne warstwy naley mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem zgodnie z
normg BN-68/8931-04, z gxtotliwoscia podan w tabeli 4.

Nierbwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata z czstotliwoscia j.w.

Nieréwnaci nie powinny przekraczal2 mm

6.4.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nale mierzy za pomog 4-metrowej faty i poziomicy z ¢stotliwoscia
podara w tabeli 4. Spadki poprzeczne powinny¢ligodne z DokumentacjProjektovy z
tolerancy +/-0.5%
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6.4.3.3. Rzdne warstwy

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanymi i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1cm, -2cm.
6.4.3.4 .Uksztattowanie osi warstwy

Os warstwy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz
+/-3 cm dla trasy zasadniczej i +/-5 cm dla pozgstadrog.
6.4.3.5. Szerokg warstwy

Szeroké¢ warstwy nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

7. ODBIOR ROBOT
7.1 Ogodlne zasady odbioru robot

Roboty podlegaj odbiorowi rob6t ulegapych zakryciu na zasadach okomych w
ST 00.00.00. "Wymagania ogolne”

7.2 Odbiér robo6t

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie ze ST i wymaganiami zamaeago jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8. PRZEPISY ZWAZANE

PN-B-01100:1987  Kruszywa mineralne. Kruszywa skafwziat, nazwy, okienia.
PN-B-01101:1978  Kruszywa sztuczne. Podziat, nankygslenia.
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdm@awierzchni drogowych

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez oberzenie ptyt.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu
PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowa 2z kruszgwbilizowanych

mechanicznie
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Nazwa Inwestycji: Budowa miejsc postojowych przy ul. Stowackiego 57
w Samdierzu.

Inwestor : Gmina Sandomierz
27-600 Sandomierz
PIl. Poniatowskiego 3

Nazwa specyfikacji techniczney:
S-04.04. Roboty drogowe

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego meafaznie

Data opracowania:

M2p16 r.
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S-04.04. Roboty drogowe

PODBUDOWA Z KRUSZYWA KAMIENNEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie w ramach Budowa miejsc
postojowych przy ul. Stowackiego 5 i W Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy pracariiu i realizacji robot
wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwiymagania dotycgce robot zwgzanych z
wykonaniem warstwy podbudowy.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny polegay na odpowiednim zggzczeniu
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalnej

Pozostate okidenia g zgodne z obowrzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST 00.00.00. "Wymagania ogd|

1.5. Ogélne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne dotygze materiatow

Ogo6lne wymagania dotygeze materiatbw podano w ST 00.00.00. "Wymagania
0golne”

2.2.Kruszywo
Nalezy stosowdé kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenisovgca

skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow altaorezwiru wiekszych od 8 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszezdcych i domieszek gliny.

2.3. Uziarnienie kruszywa

SPECYFIKACJE TECHNICZNE 63



Krzywa uziarnienia kruszywa (mieszanki kruszyw),r&slona wedlug normy PN-91/B-
06714/15 powinna fex¢ pomedzy odpowiednimi krzywymi granicznymi podanymi abeli
1.

Tabela 1 -Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego raeznie

Sito  kwadratowe Przechodzi przez sito [%]
[mm]

63 100

31,5 78-100

16 58-87

8 42-70

4 30-54

2 21-41

0,5 10-23

0,075 2-10

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczagjgrnienia nagsiednich sitach. Frakcje
kruszywa przechodze przez sito 0.075 mm nie powinny stanbwiccej niz 65% frakcji
przechodzcej przez sito 0.5 mm.

2.4. Wiaciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w tabeli 2.

Tabela 2- Wymagane wigciwosci kruszywa

p [Wiasciwosci badane wedtug: Wymagania

Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-78/B-06714/16; %, nieagj niz|30

L

1

2 | Stopié przekruszenia ziarn, wg WT/MK-CZDP 84, %, nie mmie 75*
3 |[Scieralngé ziarn wikszych od 2 mm, wdbnie Los Angeles

wg PN-79/B-06714/42, ubytek masy, %, niekgizy ni 30

4 |Mrozoodporn& ziarn wkgkszych od 2 mm, wg PN-78/86714/1¢
po 25 cyklach zamgania i odmraania, ubytek masy, %, nie giiszy niz|10

5 |Plastyczn&, wg PN-88/B04481, frakcji przechodeych przez sito 0,4

mm: 25
a) granica ptynngei, % nie wecej niz 4
b) wskanik plastycznéci, nie wicej niz

6 |Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01, kruszywa ct® krotnig

zag:szczonego metgchormalr 30-75
7 |Zawartd¢ zanieczyszczeobcych wg PN-78/B36714/12, %, nie wcej|0,2
niz
8 |Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, wg PN-78/B-06714/26 barwa nig
ciemniejsza

niz wzorcowa

* Frakcje kruszywa tamanego pozosts na sicie o oczkach kwadratowych 4 mm powinny
mie¢ nie mniej nk 75% wagowo ziarn przekruszonych, posiadgth wicej niz jedm
przetaman powierzchng.
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2.5.7Zr6dta materiatow

Wszystkie materiaty zyte do budowy powinny pochodztylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Zamawidaggo.

Zrodta materiatow powinny ky wybrane przez Wykonawcz wyprzedzeniem, przed
rozpoczciem robot. Wykonawca powinien dostarézyamawiagcemu wyniki bada
laboratoryjnych i reprezentatywne prébki materiatow

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogoélne"

3.2. Sprzt do wykonania warstwy z kruszywa stabilizowaneghanicznie

Do wykonania robot naky stosowa:

* mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki ws wyposaone w urzdzenia
dozupce kruszywo i wogl,

» uktadarki lub réwniarki do rozktadania materialvyprofilowania warstwy,

» walce ogumione, walce stalowe wibracyjne lub statgc

o zagsszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walcidbracyjne - jako spkt
pomocniczy, zwtaszcza w miejscach trudno ¢lmsych.

4. TRANSPORT

4.1.Wymagania ogolne dotygze transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.00.00. "Wymaganiarajol

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbyévasie w sposob przeciwdzialgy jego
zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch pojazdéwimpen by tak zorganizowany aby
nie dopyci¢ do uszkodzei tworzenia kolein w wyprofilowanym podta drogi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00W§magania ogolne"

5.2. Przygotowanie podia

Podtaze powinno by wyprofilowane i zagszczone, réwne i czyste.zéd podiaze
wykazuje jakiekolwiek wady to powinny byone usurite wedtug zasad zaakceptowanych
przez Menagera.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o wymaganym uziarnieniu i wilgofedo optymalnej nalgy
wytwarza w mieszarkach stacjonarnych gwaragmtych uzyskanie jednorodém materiatu.
Nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblimakcji na drodze.
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5.4. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Warstwa mieszanki kruszywa powinnachyyprofilowana tak, aby jej ostateczna grébpo
zagszczeniu byta réwna grubd projektowej, z zapewnieniem wymaganych spadkow i
rzgdnych wysokéciowych.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jegegregacja, powinno byprzed
zag:szczeniem zagbpione materialem o odpowiednich W¢avosciach.

5.5. Zagszczanie

Po kaicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpic¢ do jej zagszczania przez
watowanie. Watowanie natg rozpoczynd od dolnej krawdzi warstwy. Jakiekolwiek
nierowndgci lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny ywyrownane przez
spulchnienie kruszywa i dodanie lub usuoe materialu, 2 do uzyskania réwnej
powierzchni.

Wilgotnos¢ przy zagszczaniu powinna odpowiaglawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug normalnej proby Proctora zgodnie z PN-884B&1 (metoda Il), z tolerangcj+1 %,

-2 %. Jeeli materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powmigosté osuszony przez
mieszanie i napowietrzenie.zéé wilgotnas¢ kruszywa jest zbyt mata, materiat w warstwie
powinien by zwilzony wod i rwnomiernie wymieszany.

5.6. Odcinek prébny

Wykonawca przed rozpoeziem rob6t powinien wykorta odcinek prébny w celu
stwierdzenia:

prawidtowego doboru spgiu do mieszania, rozktadania i zagczania,

okreslenia koniecznej gruldai rozktadania materiatu dla uzyskania wymaganejbgici
warstwy po zagszczeniu,

okreslenia potrzebnej liczby prz&j walcow do uzyskania wymaganego gsgzenia.

Wielkos¢ i lokalizacja odcinka prébnego powinnydyzgodnione z Zamawigym.

Wiasciwe roboty mog by¢ rozpoczte po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez
Zamawiajacego.

5.7. Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowizany jest do przeprowadzenia Xjeych napraw podbudowy
uszkodzonej przez ruch budowlany jak rownievskutek oddziatywania czynnikéw
atmosferycznych, takich jak opady deszéniegu i mréz.

Wykonawca zobowzany jest wstrzymaruch budowlany po okresie intensywnych opadéw
deszczu, jeeli wysigpi mazliwosé uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Zasady ogolne kontroli jakoi robét podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogolne™

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdéndadanie kruszyw na
reprezentatywnych probkach wg zakresu wyszczegadgo w pkt.2.3 i 2.4. Wyniki bada
nalezy przedstawd Zamawiajcemu do zaakceptowania.
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6.3. Badania w czasie robot
Rodzaj i czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t podano w tablicy 3.

Tabela 3 - Czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie wykonywania warstwy z krusayw
stabilizowanego mechanicznie

Czestotliwosé¢ badan

Lp |WyszczegOllnienie bada Minimalna liczba|Maksymalna powierzchnig
badan na dziennejpodbudowy przypadajaca na
dziatce roboczej jedno badanie [nf]

1 Uziarnienie kruszywa

2 Wilgotnos¢ kruszywa 2000

3 Zawart@¢é  zanieczyszczg

obcych i domieszek gliny
4 Zag:szczenie warstwy 3 1500

6.3.1. Badania wkaiwosci kruszywa

Uziarnienie kruszywa oraz zawastozanieczyszcze obcych i gliny naley sprawdzé na
probkach pobranych losowo z rozémej warstwy przed jej zggzczeniem. Dopuszcza sia
zgody Zamawiajacego pobieranie probek gedkoéw transportowych na terenie wytworni
mieszanki.

Badania wszystkich waiwosci kruszywa wg pkt. 2.3 i 2.4 powinny &yrzeprowadzone
przez Wykonawe w przypadku zmianyrodta poboru materiatow w czasie realizacji robot
oraz w innych przypadkach oklenych przez Zamawiajacego

6.3.2. Badania wilgotrizi kruszywa

Wilgotnos¢ materiatu kontroluje gipo jego roztaeniu, bezpérednio przed przygpieniem
do zagszczania. Dopuszczag¢ska zgod Zamawiajcego pobieranie probek z@odkow
transportowych na terenie wytwdérni mieszanki. Uaysk wyniki powinny b§ zgodne z
pkt..5.5.

6.3.3 Badanie zagzczenia

Zageszczenie warstwy kruszywa naje sprawdzt na podstawie modutéw odksztatcenia
(pierwotnego E i wtérnego k) okreslonych ptyt o srednicy 30 cm wg BN-64/8931-02 w
zakresie obaren 0,25-0,35 MPa, przy obgfeniu kaicowym doprowadzonym do 0,45
MPa. Zagszczenie naley uzn& za prawidtowe, jeeli zostanie spetniony warunek:

E>

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy
Czestotliwos¢ i zakres badai pomiaréw wykonanej warstwy z kruszywa stabiliznego
mechanicznie przedstawiono w pzsrej tabeli.

Tabela 4 - Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiaréw wykonanej warstwy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp

WyszczegoOlnienie  bada i|Minimalna czestotliwosé¢ badan i pomiaréw
pomiaréw
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Lp [Wyszczegollnienie bada i|Minimalna czestotliwosé badan i pomiarow
pomiaréw
1 |Gruba¢ warstw Podczas budowy:
w trzech punktach na kdej dzialce roboczejlecz nig
rzadziej nk raz na 1000 f
Przed odbiorem :
w trzech punktach, lecz nie rzadzie} iz na 2000 f
2 |Nosnos¢ i zagszczenie w|Raz na 1500 m
obcigzen ptytowych
3 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km.
4 |Réwna¢ podiuzna W sposob ggty plarografem albo co 20 m fata kadym
pasie ruchu.
5 |ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 kmat&im.
6 |Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
7 |Rzedne Co 100 m
8 |Uksztaltowanie osi w planie
1

Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatatoa osi w planie naky wykona
w punktach gtéwnych tukéw poziomych: na petikal i koncu kazdej krzywej przejciowej
oraz na pocgku, wsrodku i na kdcu kazdego tuku poziomego.

6.4.1. Grubéc¢ warstwy

Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zggzczeniu co najmniej
w trzech losowo wybranych punktach nadej dziatce roboczej i nie rzadziegrw jednym
punkcie na kade 1000 r podbudowy.

Bezpdrednio przed odbiorem nale wykon& pomiary grubéci warstwy co najmniej w
trzech punktach, lecz nie rzadzie maz na 2000 f

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédiavarstw nie powinny przekracza/-10%
6.4.2. N@naos¢ i zag:szczenie warstwy wg ohbgien ptytowych

Nalezy wykona pomiary nénosci warstwy z kruszywa, wg metody obzen ptytowych,
zgodnie z BN-64/8931-02.

Warstwy powinny spetntaodpowiednie wymagania podane w paziej tabeli.

Tabela 5- Wymagania nénosci warstwy z kruszywa w zataosci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu
ptyty o srednicy 30 cm [MPa]

Pierwotny Wtérny

100 180

Zageszczenie warstwy z kruszywa nafeuzna za prawidtowe przy spetnieniu warunku jak
w pkt. 6.3.3.

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych warstwy
6.4.3.1.ROwn&t warstwy

Nieréwnaici podtuzne warstwy naley mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem zgodnie z
normg BN-68/8931-04, z gxtotliwoscia podan w tabeli 4.

Nierbwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata z czstotliwoscia j.w.

Nieréwnaci nie powinny przekraczal2 mm

6.4.3.2. Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne nale mierzy¢ za pomog 4-metrowej faty i poziomicy z ¢stotliwoscia
podary w tabeli 4. Spadki poprzeczne powinnylzgodne z tolerangjt/-0.5%
6.4.3.3. Rzdne warstwy

Rzedne warstwy naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach.

Rd&znice pomedzy rzdnymi wykonanymi i rgdnymi zat@onymi nie powinny przekracza
+1cm, -2cm.

6.4.3.4. Uksztattowanie osi warstwy

Uksztaltowanie osi warstwy nale sprawdz w punktach gtdbwnych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzaduiego 100 m.

Os warstwy w planie nie ma@ by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz
+/-3 cm dla trasy zasadniczej i +/-5 cm dla pozgstadrog.

6.4.3.5. Szerol& warstwy

Szeroka&¢ warstwy naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.
Szeroké¢ warstwy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty zwgzane z wykonaniem warstwy z kruszywa stabilizowanegchanicznie
podlegaj odbiorowi robét ulegagpych zakryciu na zasadach odomych w ST 00.00.00.
"Wymagania ogolne"

7.2. Odbi6r robot

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, ST i
wymaganiami Zamawiagymi jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8. PRZEPISY ZWAZANE

PN-B-01100:1987  Kruszywa mineralne. Kruszywa skafwziat, nazwy, okienia.
PN-B-01101:1978  Kruszywa sztuczne. Podziat, nankygslenia.
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdm@awierzchni drogowych

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez oberzenie ptyt.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu
PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszgtabilizowanych

mechanicznie
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Nawierzchnie z kostki brukowej.

Data opraamia:
Maj 2016 r.
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S-04.05. Roboty drogowe

Nawierzchnie z kostki brukowej i ptyt otworowych
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
nawierzchni z betonowej kostki brukowej w ramach Budowa miejsc postojowych przy
ul. Stowackiego 5 i & Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowaaleo jdokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST. gnagqstosowanie przy wykonywaniu nawierzchni  z
kostki brukowej i ptyt otworowych i obejmai

- utozenie nawierzchni z betonowe] kostki brukowej gridbo8cm na podsypce grysowej i
ptyt otworowych gr. 10cm ,podbudowie z ttuczniavarstwie odcinajcej z piasku. Grubi
poszczegolnych warstw podarzedmiary.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okrélenia i nazwy podane w niniejszej SB ggodne z odpowiednimi polskimi
normami i ST 00.00.00." Wymagania ogolne ".

1.5. Ogdlne Wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny zeoggkich wykonania oraz za zgoditaze ST
I poleceniami Zamawiagego .

Ogolne wymagania podano w ST.00.00.00ytnAgania ogdélne ".

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogoélne stosowania materiatow.

Warunki ogélne stosowania materiatéw padarST 00.00.00. " Wymagania ogoélne "
2.2. Materiaty do wykonania nawierzchni .
2.2.1.Piasek

Piaseksrednio lub gruboziarnisty na podsypgpetniagcy wymagania normy

BN-87/6774-04 - " Kruszywa naturalne do nawierzalmoigowych. Piasek"
2.2.2.Kostka brukowa betonowa .

Do wykonania nawierzchni naeuzy¢ kostke brukows o wysokdci h =8 cm .
Kostka brukowa musgz by¢ wykonane ze zwayt struktug, wolng od rys, z gtadkimi
powierzchniami bocznymi. Kraydzie powierzchni gytkowej musz byc¢ niefazowane .

Dopuszczalne odchylenia wymiaréw wyngsz

- dla dtuggci i szerokdci + 3 mm
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- dla wysokdci £ 5 mm

Powierzchng boczry wzglednie krawedz uwaza st za ptask wzglednie prosi, jezeli zadne
wybrzuszenie nie przekracza 2 mm .

Wytrzymatas¢ nasciskanie okrélona na 5 kostkach i ptytach wg metody podanej wmie
Nr 18 501 DIN powinna wynoé&irednio 50 MPa aaden z pojedynczych wynikow nie o
by¢ mniejszy ni 50 MPa.

Nasgkliwos¢ kostki i ptyt powinna b§ nie wicksza nk 5 % ( zgodnie z wymaganiami normy
PN-88/B-06250, dla elementéw betonowych pangch bezpérednio na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych).

Kolory kostki zgodnie z przedmiarem.
3. SPRZET

Roboty zwijzane z uktadaniem nawierzchni z kostki brukoweyt moga by¢ wykonane
recznie lub przy pomocy dowolnego sgz mechanicznego akceptowanego przez
Zmawiapcego.

4. TRANSPORT

Materiaty potrzebne do wykonania robotetygh ST mog by¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportowymi, akceptowanymi przez Zamagego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawia Zamawiajacemu do akcgptaojekt organizacji roboét
uwzgkdniajgcy wszystkie warunki podane w Dokumentacji i ST.

5.2. Przygotowanie podia gruntowego pod nawierzchkni

Podlae maze by przygotowane gcznie lub mechanicznie w sposob nie narugzaj
struktury naturalnej gruntu .Pod® powinno by réwne i w razie potrzeby degzczane .

5.3. Wykonanie podsypki grysowej

Grubé¢ warstwy po zagszczeniu powinna wynaséd cm
5.4. Utazenie nawierzchni z kostki brukowe;j.
5.5. Wypetnienie szczelin miedzy kostkami suchyasgiem

5.6. Ubicie kostki za pomacwibratora z osto z tworzywa sztucznego aby nie brudzi
I nie uszkodz kostki i ptyt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Sprawdzenie zgodriei cech fizycznych piasku

Sprawdzenie zgodfm cech fizycznych piasku na podsypk wymaganiami normy
BN-87/6774-04.

6.2. Sprawdzenie jakéci kostki brukowe;j.

Wykonawca powinien przedst@wiZzamawiagcemu swiadectwo jakéci ( atest )
producentaSwiadectwo powinno by udokumentowane badaniami petnymi wykonywanymi
przez producenta w ramach okresowej kontroli §akich produkciji.

Badania petne wykonywane przez upaniang jednostlk badawcz powinny obejmowa:
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- badania wytrzymakei nasciskanie po 28 dniach

- nasgkliwos¢,

- mrozoodporng

- ksztalt i wymiary

Wymagania odrimie powyszych cech podano w pkt.2.2.2.

6.3. Sprawdzenie zagszczenia podida gruntowego i podsypki cementowo - piaskowe).

Wskanik zag:szczenia podiaa gruntowego ( la ) powinien wyndsto najmniej 97 %
maksymalnego zggzczenia gruntu wg normalnej proby Proctora .

6.4. Badania odbiorcze.

6.4.1. Sprawdzenie rowrigi nawierzchni naley wykona co najmniej raz na kade 300-
500nt. Przéwit pomicdzy nawierzchni i przytozoma trzymetrows fata nie mae przekracza
0.8 cm

6.4.2. Sprawdzenie profilu poprzecznego rglevykona& za pomog szablonu z poziomic
conajmniej raz na kale 300 -500m2 ( chodnika) lecz nie rzadzigjeo 50 m. Dopuszczalne
odchylenie od przytego profilu wynosi+ 0,3 cm

6.4.3. Sprawdzenie profilu podimego przez niwelagj biorgc pod uwag punkty
charakterystyczne jednak nie rzadziej oo 100 cm .

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkobmiaru jest m2 wykonanej nawierzchni i pomiarerterenie.
Obmiar rob6t odbywa siw obecnéci Zamawiagcego i wymaga jego akceptacji .
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podamp&sST 00.00.00." Wymagania ogolne”.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-75/B -04481 -Roboty ziemne
BN-87/6774-04 - "Kruszywa naturalne do nawierzalmoigowych. Piasek"
PN-80/B-3000 - Cement
BN-88/B-06250 - " Beton zwykty ".
Norma Nr 18 501 DIN - " Kamiebrukowy z betonu".

o ok~ b
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S-04.06. Roboty drogowe

Kraw e¢zniki betonowe
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Teclzniej § wymagania dotycce wykonania
i odbioru robo6t zwgzanych z ustawieniem krganikow betonowych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana ghkaiment przetargowy przy zleceniu roboét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obejmygych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikalgtycz prowadzenia robot przy ustawieniu
kraweznikOw betonowych i obejmuij:
a) ustawienie kragznikdw betonowychl5 x 30cm na podsypce cementowo - piaskowe;j i
tawie betonowej z oporem

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okrélenia podane w niniejszej ST godne z obowkrujacymi , odpowiednimi
normami i " Katalogiem powtarzalnych Elementéw Doagych” oraz ST.00.00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kowykonania robo6t oraz za zgodido
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Zamawigego. Ogolne wymagania dotyce
robo6t podano w ST 00.00.00 " Wymagania ogolne ".

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy robotach zwanych =z ustawieniem
kraweznika na tawie betonowej z oporem, wg zasad ninggjS7 g :
2.1.1 Kraweznik betonowy 20 x 30 cm gatunek | .
Zastosowane kragwniki pod wzgbdem jakdci powinny odpowiada nastpujagcym

normom :
- BN-80/6775 - 03 arkusz 01 - Prefabrykaty budowlarbetonu . Elementy nawierzchni drog
, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wspoimgmagania i badania.
- BN-80/6775-03 arkusz 04 - Prefabrykaty budowlar#etonu. Elementy nawierzchni drog,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza.
Ponadto nagkliwos¢ betonu w krawzniku nie powinna b§ wicksza ni 5%.
2.1.2 Lawa betonowa z oporem.

tawa betonowa pod kraanik oraz opor wykonane ¢dg z betonu C16/20
odpowiadajcemu normie PN-88/B-06250 “Beton zwykty”.
2.1.3.Podsypka cementowo - piaskowa.

Podsypk pod kraweznik nalezy wykon& jako cementowo - piaskawwv proporcji 1: 4.

3. SPRZET.
3.1. Roboty ziemne
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Roboty ziemne zwizane z wykonaniem koryta pod falwetonowg z oporem i zasypki
ustawionego kragznika mog by¢ wykonywane ¢cznie lub przy ayciu dowolnego spkzu
mechanicznego, zaakceptowanego przez Zamgoeigy.

3.2. Wykonanie tawy betonowej

Roboty zwizane z wykonaniem tawy betonowej z oporem oraz yjdssementowo -
piaskowej, wykonanedla recznie.

3.3. Ustawienie krav¢znika
Ustawienie krawznika na przygotowanej tawie betonowej wykonagézie kcznie.

4. TRANSPORT.

4.1. Krawezniki - transport i skladowanie kra#nikow betonowych w miejsce wbudowania
- zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz 1 - “Prefabrykdtydowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingow i torowisk tramjaaych. Wspolne wymagania i badania”.

4.2. Beton na taw z oporem- transportowany duizie dowolnymisrodkami przeznaczonymi
do przewaenia wytworzonego betonu.z\ke srodki transportu mugzuzysk@ akceptagj
Zamawiagcego. Czas transportu nie pegprzekraczajednej godziny ( okoto 30 km).

4.3. Piasek oraz cemenha podsypk cementowo - piaskoyvprzewaony by moze na
miejsce  wbudowania dowolnymi srodkami  transportu, zaakceptowanymi przez
Zamawiajacego i zapewnigymi trwatas¢ wkasndci materialdw podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania robét podano w STOOMO. “Wymagania ogdlne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot.

5.2.1.Zakup i transport materiatdbw przewidzianych nisigjST do wykonania powgzych
robét. Zrodta pozyskania materialtow musnzysk& akceptagj Zamawiajcego. Transport
i sktadowanie krawznikow betonowych zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz | .

5.2.2.0znakowanie prowadzonych robét.

Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowymlezy wykona& zgodnie
Z “Instrukcp znakowania robét prowadzonych w pasie drogowym”.

5.2.3 Wytyczenie sytuacyjno - wysokaowe miejsc wbudowania kraénika wg ustalé z
Zamawiagcym.

5.2.4.Wykonanie koryta pod tagmbetonovy z oporem.

Roboty ziemne (wykopy) zgzane z wykonaniem koryta gruntowego pod ddvetonovd
z oporem, wykonanegha recznie. Geometria wykopu orazebbkasé

- zgodnie z “Katalogiem Powtarzalnych Elementow ganych” - karta 03.11.
5.2.5.Wykonanie betonowej tawy z oporem pod keamik.

Przed przygpieniem, do wytworzenia betonu na tawetonows z oporem, Wykonawca
jest zobowazany do przygotowania receptury na beton. Recepturaa by opracowana dla
konkretnych materiatéw, zaakceptowanych vgaigj przez Zamawiggego.
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Receptura ostanie opracowana przez laboratoriumparcauw 0 PN-88/B-06250 “Beton
zwykly”. Sporzdzona receptura musi uzyskakceptagj Zamawiajacego.

Transport wytworzonego betonu na miejsce wbuddavaoméwiono w punkcie 4.2
niniejszej ST.

tawa betonowa z oporem wykonanadhe z betonu C16/20, we waGree]
przygotowanym korycie gruntowym.

Wykonanie tawy betonowej z oporem polega naaiereniu dowiezionego betonu oraz
odpowiednim jego zagzczeniu. Wykonana tawa wraz z oporem pocgacgeniu betonu
powinna odpowiadawymiarami oraz ksztattem - rysunkowi na karciel@3w “Katalogu
Powtarzanych Elementow Drogowych” i rysunkom w dolemtaciji projektowe;.

5.2.6. Wykonanie podsypki cementowo - piaskowej pod krauwk. Na wykonanej tawie
betonowej naley rozcieli¢ recznie podsypk cementowo - piaskayy celem prawidtowego
osadzenia kragznika. Podsypk cementowo - piaskoyvnalery wykona w proporcji 1:4
zgodnie z KPED - karta 03.11.

Podsyplk cementowo - piaskayypod kraveznik wykona nalezy r¢cznie.
5.2.7.Wbudowanie krawznikéw betonowych.

Roboty zwazane z wybudowaniem kraganikow na tawie betonowej z oporem winnycby
wykonywane w okresie od 1 kwietnia do 1% @aernika przy temperaturze otoczenia nie
nizszej ng 5 stopni Celsjusza. Wbudowanie kkgwika naley dokon& zgodnie z
“Katalogiem Powtarzalnych Elementéw Drogowych” kar03.11. Roboty zwrane z
ustawieniem krawznika naley wykona recznie. Przy wbudowywaniu kragnika naley
bezwzgtdnie przestrzega wytyczonej trasy przebiegu kraanika oraz usytuowania
wysokaciowego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w ST.00.00.00.
6.1. Kontrola jakosci materiatow

Kontrola jakdci materialtow przed przygptieniem do robdt. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jaké materiatdbw przeznaczonych do wbudowania. Badaraagdznika
na etapie akceptacji materialtu do robot wykonujébotatorium wskazane przez
Zamawiajcego.

Wykonawca jest zobowzany dostarczy do laboratorium wybrane losowo przy udziale
Zamawiajacego, 3 sztuki krganika dla przeprowadzenia ngstijagcych bada :

- n&nos¢ kraweznikow,

- nasakliwo$¢ betonu,

- odpornéc¢ na dziatanie mrozu.
Powyzsze badania zostamwykonane na koszt Wykonawcy.
6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot
6.2.1 Badanie dostaw materiatow.
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Badanie krawznika betonowego - Wykonawca dostarczy 1 sztkaweznika na 300 m
wykonywanego wbudowania, wybran w obecnéci Zamawiajcego do bada
laboratoryjnych. Zakres baflgaboratoryjnych jak w punkcie 6.1.

Badania laboratoryjne wykonanedg na koszt Zamawiagego.

6.2.2.Badania betonu na tawz oporem

Wykonawca dostarczy 3 probki betonuawyt , celem zbadania w laboratorium,
wytrzymataici betonu nasciskanie ( 1 seria prébek na 300m wykonanej tawtpr@vej
Z oporem).
6.2.3.Kontrola ustawienia kragznika

Polega ona na sprawdzeniu zgédnwbudowanego krag¢nika. Tolerancje podane
w punkcie 5.2.7.

Wykoné zgodnie z BN-64/8845-02 " Kraumiki uliczne. Warunki techniczne
wstawienia i odbioru .

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkobmiaru jest metr wbudowanego krgavika zgodnie z pomiarem w terenie.
Ogodlne zasady obmiaru podano w ST 00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST 00@0.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania wezak wykonania
i badania przy odbiorze.

2. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

3. PN-88/B-06250 Beton zwykty

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

5. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaaawierzchni
drogowychZwir i mieszanka.

6. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaaawierzchni

drogowych. Piasek.
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci.
. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@apraw
. BN-80/6775 - 03/01 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni
drog , ulic, parkingow i torowisk tramwajowydW.spdlne wymagania
I badania .

O
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S-04.07. Roboty drogowe

Obrzeza betonowe
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznep svymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z ustawieniem obraebetonowych6 x 3@m w

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakoudwnt przetargowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej spe@djk dotycz prowadzenia robdt przy
ustawieniu obrzey betonowych jako obramowania chodnikéw i obepmuj

a) ustawienie obrzg betonowych 6 x 30 cm na podsypce cem.- piaskavegorem
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Obrzea betonowe gsto betonowe elementy prefabrykowane oddzieljmiejsca
postojowe

1.4.2. Pozostale okéenia podane w niniejsze] STg szgodne z obowzujacymi
odpowiednimi normami oraz ST 00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kowykonania robot oraz za zgodidaze, ST |
poleceniami Zamawiajacego. Ogo6lne wymaganiayatgte robét podano w ST.00.00.00
" Wymagania ogolne".

2. MATERIALY.
2.1. Rodzaj materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonaniu robot gzeinych z ustawieniem obrze
betonowych na podsypce , wg zasad niniejszejaST s

2.1.1. Obrzea betonowe - powinny odpowigda wymaganiom BN-80/6775-03
"Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementwiaezchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych . Kragzniki i obrzeza chodnikowe".

2.1.2 Piasek na podsypkpiaskows - powinien odpowiadawymaganiom PN-79/B-
06711 "Kruszywa mineralne. Piasek do betonow i aafr

2.1.3. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypetnienia spaigtzy obrzeéami. Materiaty
jak w ST D.03.06.01 "Kragzniki betonowe"

3. SPRZT.
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3.1 Ogoblne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00.00 “Wymagania ogélne”
3.2. Sprzt do wykonania obrzezy

Roboty ziemne zwrane z wykonaniem koryta gruntowego (wykopu) pbrzea
betonowe na podsypce piaskowej - wykonagu Ibecznie .

Podsypka piaskowa pod obraebetonowe wykonanathzie kcznie.

Roboty zwjzane z wbudowaniem obtaebetonowych - wykonanegha przy wyciu
narzdzi brukarskich.

Betoniarka - wykonanie zaprawy cementowo - piasko

4. TRANSPORT
4.1 Transport materiatow

4.1.1 Obrzea betonowe -transport i sktadowanie na miejscu wbudowaniaodpige
z BN-80/6775-03 arkusz 1 " Prefabrykaty budmelaz betonu. Elementy nawierzchni
drég, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. W4$pé wymagania i badania”.

4.1.2. Beton pod obrza betonowe transportowany meoby srodkami transportu
zaakceptowanymi przez Zamaviieg¢go .

4.1.3.Cement do zaprawy cementowo-piaskowej transporigvsedzie srodkami transportu
przewidzianymi do przewenia tego typu materialdbw zaakceptowanymi przez
Zamawiajacego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania roboét

Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w.@1.00.00 "Wymagania og6lne"
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1 Zakup i transport materiatdw przewidzianych dgkenania rob6t w punkcie 2
niniejszej ST. Miejsca pozyskania niedbych materiatbw mugz uzyské akceptag
Zamawiajcego. Transport materiatbw na miejsce wbudowap@agano w punkcie 4
niniejszej ST.

5.2.2.Wyznaczenie geodezyjne odcinkéw osadzeniaeapbetonowych .

Wykonawca dla wiasnych potrzeb zeowyznaczy i zastabilizowa dodatkowe
punkty sytuacyjno - wysokoiowe niezlgdne mu do wykonania robét.

Wyznaczenie takich punktéw ogirie s¢ w oparciu o punkty wcZaiej zastabilizowane
przez staby geodezyjne.

5.2.3 Oznakowanie prowadzonych robot.

Oznakowanie robot prowamhych w pasie drogowym nale wykona& zgodnie
z “Instrukcp oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym".

5.2.4. Wykonanie koryta gruntowego (wykopu) pod ol#@ebetonowe na podsypce
piaskowej.
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Powysze roboty wykonaneelly recznie. Wymagania co do szerdkd i gikbokasci
wykopu podano w " Katalogu Szczegotéw DrogowychcURlacow i Parkow Miejskich'-
karta 01.17 1 01.18. Wykonane koryto powinrtm¢ wyprofilowane. Grunt w podim
koryta naley odpowiednio zagcic. Drogi samochodowe. Oznaczenia wskiea
zagszczenia gruntu .

Dopuszczalne odchylenia wehbkasci wykonanego koryta wynosz 1 cm.
Dopuszczalne odchylenia niwelety obtaaie powinny przekracz®.5%.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jada rob6t podano w ST .00.00.00.
6.1. Kontrola jakosci materiatow

6.1.1. Obrzea betonowe powinny pod wzglem jakdci odpowiada wymaganiom BN-
80/6775-03 " Prefabrykaty budowlane z betonkententy nawierzchni  drdg, ulic,
parkingbw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza chodnikowe".

Wykonawca dostarczy do bada laboratoryjnych 1 sztyk obrzeéa na 300 m
wykonywanego wbudowania.

6.1.2. Uzyty piasek na podsypkpiaskows pod obrzea betonowe i do zaprawy cementowo
-piaskowej powinien odpowiadawymaganiom PN-79/B-06711 "Kruszywo mineralne.
Piasek do betondéw i zapraw".

6.2. Kontrola w trakcie robot
6.2.1.Sprawdzenie geometrii wytyczonej linii wykonaniaroeza.

6.2.2. Sprawdzenie prawidtowoi wykonania wykopu pod obrze betonowe na podsypce
piaskowe.

6.2.3. Cement na zaprawcementowo-piaskogv powinien odpowiada wymaganiom
PN-51/B-30003 " Cement murarski".

6.2.4 Kontrola prawidtowséci wykonania podsypki piaskowe;.

6.2.5.Kontrola ustawienia obrzg betonowych :

- zgodnd¢ z dokumentagj projektowg usytuowania w planie,

- zgodnd¢ niwelety wykonanego obrze z dokumentagjprojektows.
Dopuszczenie odchylenia od dokumentacji podan punkcie niniejszej ST.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiarowg jest 1 metr wykonanego obeze betonowego na podstawie
dokumentacji projektowej i pomiaru w terenie .

Ogolne zasady obmiaru podano w ST .00.00.00
8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.00.00
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9. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Katalogu Szczegétow Drogowych Ulic, Placow Parkow Miejskich - Centrum

N o o b

Techniki Budownictwa Komunalnego.

. BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z hetoElementy nawierzchni drég, ulic,

parkingdbw i torowisk tramwajowych. Wspeélwymagania i badania.

. BN-80/8775-03 Prefabrykaty budowlane z hatoElementy nawierzchni, drég ,ulic

, parkingbw i torowisk tramwajowych dezniki i obrzeza .

. PN-63/B-14051 Krawzniki i obrzeza betonowe.

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do betornzdapraw.
PN-51/B-30003 Cement murarski.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenia wska zagszczenia gruntu.
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